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k Paper IF Citations

84 ModelNrecoveryNforNmultidinputNsignaldoutputNnonlinearNsystemsNbasedNonNtheNcompressedNsensingN
recoveryNtheoryeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2022cN 4 2

83
SeparableNNewtonNRecursiveNEstimationNMethodNThroughNSystemNResponsesNyasedNonN–ynamicallyN
–iscreteNMeasurementsNwithNIncreasingN–ataNLengtheNInternationalkJournalkofkControlykAutomationk
andkSystemscN2022cNigcNkjidkkj

2.9 16

82 SeparableNSynchronousNMultidInnovationNGradientdyasedNIterativeNSignalNModelingNFromNOndLineN
MeasurementseNIEEEkTransactionskonkInstrumentationkandkMeasurementcN2022cNnhcNhdhj 5.2 5

81 EffectNofNanthraquinonedicmddisulfonateNWxQ–SXNonNanaerobicNdigestionNunderNammoniaNstressqN
TriggeringNmediatedNinterspeciesNelectronNtransferNWMIETXeeNSciencekofkthekTotalkEnvironmentcN2022cNhlkhlo10.2 0

80 Expectationâ��maximizationNalgorithmNforNbilinearNsystemsNbyNusingNtheNRauchâ��Tungâ��StriebelN
smoothereNAutomaticacN2022cNhkicNhhgjml 5.7 1

79 TheNzonjugateNGradientNxlgorithmNforNzontrolNSystemsNwithNaNSineNExcitationeNLecturekNoteskink
ElectricalkEngineeringcN2021cNikgdiko 0.2

78 HierarchicalNrecursiveNsignalNmodelingNforNmultifrequencyNsignalsNbasedNonNdiscreteNmeasuredNdataeN
InternationalkJournalkofkAdaptivekControlkandkSignalkProcessingcN2021cNjlcNmnmdmpj 2.8 32

77
zorrelationNxnalysisdbasedNStochasticNGradientNandNLeastNSquaresNIdentificationNMethodsNforN
ErrorsdindvariablesNSystemsNUsingNtheNMultiinnovationeNInternationalkJournalkofkControlykAutomationk
andkSystemscN2021cNhpcNiopdjgg

2.9 5

76 xuxiliaryNmodelNmultiinnovationNstochasticNgradientNparameterNestimationNmethodsNforNnonlinearN
sandwichNsystemseNInternationalkJournalkofkRobustkandkNonlinearkControlcN2021cNjhcNhkodhml 3.6 45

75 ImprovingNdeepdlearningdbasedNfaultNlocalizationNwithNresamplingeNJournalkofkSoftware:kEvolutionk
andkProcesscN2021cNjjcNeijhi 1 3

74
ExtendedNGradientdbasedNIterativeNxlgorithmNforNyilinearNStatedspaceNSystemsNwithNMovingN
xverageNNoisesNbyNUsingNtheNFilteringNTechniqueeNInternationalkJournalkofkControlykAutomationkandk
SystemscN2021cNhpcNhlpndhmgm

2.9 11

73 ParameterNestimationNforNtimeddelayNsystemsNbasedNonNtheNfrequencyNresponsesNandNharmonicN
balanceNmethodseNInternationalkJournalkofkAdaptivekControlkandkSignalkProcessingcN2020cNjkcNhnnpdhnpo 2.8 0

72
MaximumNlikelihooddbasedNgradientNestimationNforNmultivariableNnonlinearNsystemsNusingNtheN
multiinnovationNidentificationNtheoryeNInternationalkJournalkofkRobustkandkNonlinearkControlcN2020cN
jgcNlkkmdlkmj

3.6 5

71
–ecompositiondbasedNmultiinnovationNgradientNidentificationNalgorithmsNforNaNspecialNbilinearN
systemNbasedNonNitsNinputdoutputNrepresentationeNInternationalkJournalkofkRobustkandkNonlineark
ControlcN2020cNjgcNjmgndjmij

3.6 52

70 SeparableNmultidinnovationNstochasticNgradientNestimationNalgorithmNforNtheNnonlinearNdynamicN
responsesNofNsystemseNInternationalkJournalkofkAdaptivekControlkandkSignalkProcessingcN2020cNjkcNpjndplk 2.8 51

69 ImprovingNLogdyasedNxnomalyN–etectionNwithNzomponentdxwareNxnalysisN2020cN 2

68 –ataNfilteringdbasedNrecursiveNidentificationNforNanNexponentialNautoregressiveNmovingNaverageN
modelNbyNusingNtheNmultidinnovationNtheoryeNIETkControlkTheorykandkApplicationscN2020cNhkcNilimdiljk 2.5 1
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67 FourdPointNxlgebraicNEstimationNMethodNforNFirstdOrderNSystemsNviaNSineNResponseseNLecturekNotesk
inkElectricalkEngineeringcN2020cNmigdmin 0.2 0

66 xNRecursiveNParameterNEstimationNxlgorithmNforNModelingNSignalsNwithNMultidfrequencieseNCircuitsyk
SystemsykandkSignalkProcessingcN2020cNjpcNkhpodkiik 2.2 69

65
HierarchicalNmultidinnovationNgeneralisedNextendedNstochasticNgradientNmethodsNforNmultivariableN
equationderrorNautoregressiveNmovingNaverageNsystemseNIETkControlkTheorykandkApplicationscN2020cN
hkcNhinmdhiom

2.5 29

64 RecursiveNparameterNestimationNmethodsNandNconvergenceNanalysisNforNaNspecialNclassNofNnonlinearN
systemseNInternationalkJournalkofkRobustkandkNonlinearkControlcN2020cNjgcNhjnjdhjpj 3.6 50

63 GradientNestimationNalgorithmsNforNtheNparameterNidentificationNofNbilinearNsystemsNusingNtheN
auxiliaryNmodeleNJournalkofkComputationalkandkAppliedkMathematicscN2020cNjmpcNhhilnl 2.4 96

62 TwodstageNgradientdbasedNiterativeNalgorithmNforNbilinearNstochasticNsystemsNoverNtheNmovingNdataN
windoweNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2020cNjlncNhhgihdhhgkh 4 1

61
MaximumNlikelihooddbasedNadaptiveNdifferentialNevolutionNidentificationNalgorithmNforN
multivariableNsystemsNinNtheNstatedspaceNformeNInternationalkJournalkofkAdaptivekControlkandkSignalk
ProcessingcN2020cNjkcNhmlodhmnm

2.8 2

60 SeparableNRecursiveNGradientNxlgorithmNforN–ynamicalNSystemsNyasedNonNtheNImpulseNResponseN
SignalseNInternationalkJournalkofkControlykAutomationkandkSystemscN2020cNhocNjhmndjhnn 2.9 20

59
ParameterNidentificationNofNaNnonlinearNradialNbasisNfunctiondbasedNstateddependentNautoregressiveN
networkNwithNautoregressiveNnoiseNviaNtheNfilteringNtechniqueNandNtheNmultiinnovationNtheoryeN
InternationalkJournalkofkRobustkandkNonlinearkControlcN2020cNjgcNnmhpdnmjk

3.6 1

58
TwodstageNRecursiveNLeastNSquaresNParameterNEstimationNxlgorithmNforNMultivariateNOutputderrorN
xutoregressiveNMovingNxverageNSystemseNInternationalkJournalkofkControlykAutomationkandkSystemscN
2019cNhncNhlkndhlln

2.9 0

57 xNHierarchicalNxpproachNforNJointNParameterNandNStateNEstimationNofNaNyilinearNSystemNwithN
xutoregressiveNNoiseeNMathematicscN2019cNncNjlm 2.3 24

56 HighlyNcomputationallyNefficientNstateNfilterNbasedNonNtheNdeltaNoperatoreNInternationalkJournalkofk
AdaptivekControlkandkSignalkProcessingcN2019cNjjcNonldoop 2.8 93

55 MaximumNLikelihoodNRecursiveNIdentificationNforNtheNMultivariateNEquationdErrorNxutoregressiveN
MovingNxverageNSystemsNUsingNtheN–ataNFilteringeNIEEEkAccesscN2019cNncNkhhlkdkhhmj 3.5 32

54 HighlyNefficientNparameterNestimationNalgorithmsNforNHammersteinNnondlinearNsystemseNIETkControlk
TheorykandkApplicationscN2019cNhjcNknndkol 2.5 10

53
GradientdbasedNiterativeNidentificationNmethodNforNmultivariateNequationderrorNautoregressiveN
movingNaverageNsystemsNusingNtheNdecompositionNtechniqueeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2019cN
jlmcNhmlodhmnm

4 29

52
MaximumNLikelihooddyasedNRecursiveNLeastdSquaresNxlgorithmNforNMultivariableNSystemsNwithN
zoloredNNoisesNUsingNtheN–ecompositionNTechniqueeNCircuitsykSystemsykandkSignalkProcessingcN2019cN
jocNpomdhggk

2.2 6

51 MaximumNlikelihoodNgradientdbasedNiterativeNestimationNforNmultivariableNsystemseNIETkControlk
TheorykandkApplicationscN2019cNhjcNhmojdhmph 2.5 4

50 TheNinnovationNalgorithmsNforNmultivariableNstatedspaceNmodelseNInternationalkJournalkofkAdaptivek
ControlkandkSignalkProcessingcN2019cNjjcNhmghdhmho 2.8 88

(2019-2020)
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49
PartiallyNcoupledNgradientNestimationNalgorithmNforNmultivariableNequationderrorNautoregressiveN
movingNaverageNsystemsNusingNtheNdataNfilteringNtechniqueeNIETkControlkTheorykandkApplicationscN
2019cNhjcNmkidmlg

2.5 18

48
PartiallydcoupledNleastNsquaresNbasedNiterativeNparameterNestimationNforNmultidvariableN
outputderrordlikeNautoregressiveNmovingNaverageNsystemseNIETkControlkTheorykandkApplicationscN2019
cNhjcNjgkgdjglh

2.5 96

47 MaximumNLikelihooddbasedNMultidinnovationNStochasticNGradientNMethodNforNMultivariableN
SystemseNInternationalkJournalkofkControlykAutomationkandkSystemscN2019cNhncNlmldlnk 2.9 17

46 RecursiveNleastNsquaresNalgorithmNandNstochasticNgradientNalgorithmNforNfeedbackNnonlinearN
equationderrorNsystemseNInternationalkJournalkofkModellingykIdentificationkandkControlcN2019cNjicNilhdiln 0.6 1

45 TheNgradientNandNtheNNewtonNiterativeNmodellingNmethodsNforNanNoperationalNamplifierNcircuiteN
InternationalkJournalkofkModellingykIdentificationkandkControlcN2019cNjicNihidiho 0.6

44 HierarchicalNPrincipledyasedNIterativeNParameterNEstimationNxlgorithmNforN–ualdFrequencyNSignalseN
CircuitsykSystemsykandkSignalkProcessingcN2019cNjocNjilhdjimo 2.2 59

43
HierarchicalNNewtonNandNleastNsquaresNiterativeNestimationNalgorithmNforNdynamicNsystemsNbyN
transferNfunctionsNbasedNonNtheNimpulseNresponseseNInternationalkJournalkofkSystemskSciencecN2019cN
lgcNhkhdhlh

2.3 79

42 xNhierarchicalNleastNsquaresNidentificationNalgorithmNforNHammersteinNnonlinearNsystemsNusingNtheN
keyNtermNseparationeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2018cNjllcNjnjndjnli 4 108

41 IterativeNparameterNidentificationNforNpseudodlinearNsystemsNwithNxRMxNnoiseNusingNtheNfilteringN
techniqueeNIETkControlkTheorykandkApplicationscN2018cNhicNopidopp 2.5 89

40 zombinedNstateNandNparameterNestimationNforNaNbilinearNstateNspaceNsystemNwithNmovingNaverageN
noiseeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2018cNjllcNjgnpdjhgj 4 102

39 TranscriptionalNandNepigeneticNadaptationNofNmaizeNchromosomesNinNOatdMaizeNadditionNlineseN
NucleickAcidskResearchcN2018cNkmcNlghidlgio 20.1 14

38 –ataNfilteringNbasedNmaximumNlikelihoodNextendedNgradientNmethodNforNmultivariableNsystemsNwithN
autoregressiveNmovingNaverageNnoiseeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2018cNjllcNjjohdjjpo 4 3

37 SomeNnewNresultsNofNdesigningNanNIIRNfilterNwithNcoloredNnoiseNforNsignalNprocessingN2018cNnicNkkdlo 49

36 StateNfilteringdbasedNleastNsquaresNparameterNestimationNforNbilinearNsystemsNusingNtheNhierarchicalN
identificationNprincipleeNIETkControlkTheorykandkApplicationscN2018cNhicNhngkdhnhj 2.5 106

35 IterativeNParameterNEstimationNforNSignalNModelsNyasedNonNMeasuredN–ataeNCircuitsykSystemsykandk
SignalkProcessingcN2018cNjncNjgkmdjgmp 2.2 83

34 –ataNFilteringNyasedNMultidinnovationNGradientNIdentificationNMethodsNforNFeedbackNNonlinearN
SystemseNInternationalkJournalkofkControlykAutomationkandkSystemscN2018cNhmcNiiildiijk 2.9 7

33 xNnewNfilterdbasedNstochasticNgradientNalgorithmNforNdualdrateNxRXNmodelseNInternationalkJournalkofk
AdaptivekControlkandkSignalkProcessingcN2018cNjicNhllndhlmo 2.8 11

32 HierarchicalNParameterNEstimationNforNtheNFrequencyNResponseNyasedNonNtheN–ynamicalNWindowN
–ataeNInternationalkJournalkofkControlykAutomationkandkSystemscN2018cNhmcNhnlmdhnmk 2.9 158
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31 ParameterNestimationNalgorithmsNforNdynamicalNresponseNsignalsNbasedNonNtheNmultidinnovationN
theoryNandNtheNhierarchicalNprincipleeNIETkSignalkProcessingcN2017cNhhcNiiodijn 1.7 110

30 xNmultidinnovationNstateNandNparameterNestimationNalgorithmNforNaNstateNspaceNsystemNwithNddstepN
stateddelayeNSignalkProcessingcN2017cNhkgcNpndhgj 4.4 104

29 JointNstateNandNmultidinnovationNparameterNestimationNforNtimeddelayNlinearNsystemsNandNitsN
convergenceNbasedNonNtheNKalmanNfilteringN2017cNmicNihhdiij 90

28 –ecompositionNbasedNleastNsquaresNiterativeNidentificationNalgorithmNforNmultivariateNpseudodlinearN
xRMxNsystemsNusingNtheNdataNfilteringeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2017cNjlkcNhjihdhjjp 4 124

27 IterativeNidentificationNalgorithmsNforNbilineardindparameterNsystemsNwithNautoregressiveNmovingN
averageNnoiseeNJournalkofkthekFranklinkInstitutecN2017cNjlkcNnooldnopo 4 47

26 ParameterNestimationNforNcontrolNsystemsNbasedNonNimpulseNresponseseNInternationalkJournalkofk
ControlykAutomationkandkSystemscN2017cNhlcNiknhdiknp 2.9 88

25 IterativeNParameterNEstimationNxlgorithmsNforN–ualdFrequencyNSignalNModelseNAlgorithmscN2017cNhgcNhho 1.8 3

24 ParameterNidentificationNmethodNforNprocessNcontrolNsystemsNbasedNonNtheNNewtonNiterationN2017cN 1

23 TheNparameterNidentificationNmethodNforNtheNoverddampingNsystemNbasedNonNtheNNewtonNiterationN
2017cN 1

22 MultidinnovationNgradientNparameterNestimationNalgorithmsNforNcloseddloopNHammersteinNnonlinearN
systemsN2017cN 1

21 ParameterNestimationNforNpseudodlinearNsystemsNusingNtheNauxiliaryNmodelNandNtheNdecompositionN
techniqueeNIETkControlkTheorykandkApplicationscN2017cNhhcNjpgdkgg 2.5 102

20 RecursiveNLeastNSquaresNandNMultidinnovationNStochasticNGradientNParameterNEstimationNMethodsN
forNSignalNModelingeNCircuitsykSystemsykandkSignalkProcessingcN2017cNjmcNhnjldhnlj 2.2 115

19 TheNparameterNestimationNalgorithmsNbasedNonNtheNdynamicalNresponseNmeasurementNdataeN
AdvanceskinkMechanicalkEngineeringcN2017cNpcNhmonohkghnnjggg 1.2 126

18 –esignNofNtheNPI–NcontrollerNforNindustrialNprocessesNbasedNonNtheNstabilityNmarginN2016cN 2

17 TheNdampingNiterativeNparameterNidentificationNmethodNforNdynamicalNsystemsNbasedNonNtheNsineN
signalNmeasurementeNSignalkProcessingcN2016cNhigcNmmgdmmn 4.4 189

16 PerformanceNanalysisNofNtheNgeneralisedNprojectionNidentificationNforNtimedvaryingNsystemseNIETk
ControlkTheorykandkApplicationscN2016cNhgcNilgmdilhk 2.5 109

15 ParameterNestimationNandNcontrollerNdesignNforNdynamicNsystemsNfromNtheNstepNresponsesNbasedNonN
theNNewtonNiterationeNNonlinearkDynamicscN2015cNnpcNihlldihmj 5 193

14 NewtonNiterativeNalgorithmNbasedNmodelingNandNproportionalNderivativeNcontrollerNdesignNforN
seconddorderNsystemseNJournalkofkAppliedkMathematicskandkComputingcN2015cNkpcNllndlni 1.8 1

(2015-2017)
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13 xpplicationNofNtheNNewtonNiterationNalgorithmNtoNtheNparameterNestimationNforNdynamicalNsystemseN
JournalkofkComputationalkandkAppliedkMathematicscN2015cNioocNjjdkj 2.4 132

12 –ataNfilteringNbasedNparameterNestimationNalgorithmsNforNmultivariableNyoxdJenkinsdlikeNsystemseN
IFAC-PapersOnLinecN2015cNkocNokpdoli 0.7 2

11 xNproportionalNdifferentialNcontrolNmethodNforNaNtimeddelayNsystemNusingNtheNTaylorNexpansionN
approximationeNAppliedkMathematicskandkComputationcN2014cNijmcNjphdjpp 2.7 117

10 EffectNofNtemperatureNonNzhineseNriceNwineNbrewingNwithNhighNconcentrationNpresteamedNwholeN
stickyNriceeNBioMedkResearchkInternationalcN2014cNighkcNkimpip 3 7

9 FermentationNProcessNModelingNwithNLevenbergdMarquardtNxlgorithmNandNRungedKuttaNMethodNonN
EthanolNProductionNbySaccharomycesNcerevisiaeeNMathematicalkProblemskinkEngineeringcN2014cNighkcNhdhg1.1 4

8
xtomNtransferNradicalNpolymerizationsNofNstyreneNandNbutadieneNasNwellNasNtheirNcopolymerizationN
initiatedNbyNbenzylNchlorideNfNhdoctanoldsubstitutedNMozllNfNPPhjeNJournalkofkPolymerkResearchcN
2011cNhocNkhdko

2.7 10

7 NanofibrousNscaffoldNpreparedNbyNelectrospinningNofNpolyWvinylNalcoholXfgelatinNaqueousNsolutionseN
JournalkofkAppliedkPolymerkSciencecN2011cNhihcNjgkndjgll 2.9 45

6 –evelopmentNofNanNefficientNelectroflocculationNtechnologyNintegratedNwithNdisperseddairNflotationN
forNharvestingNmicroalgaeeNJournalkofkChemicalkTechnologykandkBiotechnologycN2010cNolcNnfadnfa 3.5 5

5 xpplicationNofNfullNpermeateNrecyclingNtoNveryNhighNgravityNethanolNfermentationNfromNcorneNKoreank
JournalkofkChemicalkEngineeringcN2009cNimcNnhpdnij 2.8 7

4 MicroalgalNbioreactorsqNzhallengesNandNopportunitieseNEngineeringkinkLifekSciencescN2009cNpcNhnodhop 3.4 230

3 SynthesisNofNzmgdbondedNpolystyreneNinitiatedNwithNzmgzlnfNiWnaphXifPWPhXjeNJournalkofkAppliedk
PolymerkSciencecN2005cNpocNhihldhiho 2.9 2

2 SeparableNMultidinnovationNNewtonNIterativeNModelingNxlgorithmNforNMultidfrequencyNSignalsN
yasedNonNtheNSlidingNMeasurementNWindoweNCircuitsykSystemsykandkSignalkProcessingch 2.2 16

1 –ecompositionNstrategydbasedNhierarchicalNleastNmeanNsquareNalgorithmNforNcontrolNsystemsNfromN
theNimpulseNresponseseNInternationalkJournalkofkSystemskSciencechdhm 2.3 22
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