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j Paper IF Citations

155 uual[–athN’ixedNuomainN∞esidualNThresholdN“etworksNforNsearingNwaultNuiagnosis]NIEEEb
TransactionsbonbIndustrialbElectronicsZN2022ZNb[b 8.9 7

154 rdaptiveN“euralN“etworksNtommandNwilteredNtontrolNforN’z’”N“onlinearNuiscrete[TimeNαystemsN
WithNznputNtonstraint]NIEEEbTransactionsbonbCircuitsbandbSystemsbII:bExpressbBriefsZN2022ZNb[b 3.5 1

153 zmprovedNruTNmethodNforNtheNswitchedNnonlinearNsystemkNstabilityNanalysisNandNapplication]NIEEEb
TransactionsbonbCircuitsbandbSystemsbII:bExpressbBriefsZN2022ZNb[b 3.5 1

152 xuestNvditorialNαpecialNzssueNonNrdaptiveNLearningNandNtontrolNforNrutonomousNVehicles]NIEEEb
TransactionsbonbNeuralbNetworksbandbLearningbSystemsZN2021ZNdcZNfcge[fcgf 10.3

151 “euralN“etwork[sasedNwinite[TimeNtommandNwilteringNtontrolNforNαwitchedN“onlinearNαystemsN
WithNsacklash[LikeNyysteresis]NIEEEbTransactionsbonbNeuralbNetworksbandbLearningbSystemsZN2021ZNdcZNdcgi[dchd10.3 28

150 ]NIEEEbTransactionsbonbCircuitsbandbSystemsbI:bRegularbPapersZN2021ZNgiZNbcjh[bdah 3.9 11

149 uiscrete[timeNcommandNfilteredNadaptiveNfuzzyNfault[tolerantNcontrolNforNinductionNmotorsNwithN
unknownNloadNdisturbances]NJournalbofbthebFranklinbInstituteZN2021ZNdfiZNchgf[chhj 4 5

148 rNgeneralizedNcontrolNschemeNforNsystemNuncertaintyNestimationNandNcancellation]NTransactionsbofb
thebInstitutebofbMeasurementbandbControlZN2021ZNedZNcjcb[cjdd 1.8 0

147 –arametricNidentificationNofNoutputNerrorNmodelNforNsampledNsystemsNwithNinteger[typeNtimeNdelayN
subjectNtoNloadNdisturbanceNwithNunknownNdynamics]NIETbControlbTheorybandbApplicationsZN2021ZNbfZNbjec[bjff2.5

146 rNsufficientNnegative[definitenessNconditionNforNcubicNfunctionsNandNapplicationNtoNtime[delayN
systems]NInternationalbJournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZN2021ZNdbZNhdgb[hdhb 3.6 4

145
winite[TimeNTrackingNtontrolNforN“onlinearNαystemsNviaNrdaptiveN“euralN”utputNweedbackNandN
tommandNwilteredNsackstepping]NIEEEbTransactionsbonbNeuralbNetworksbandbLearningbSystemsZN2021ZN
dcZNbehe[beif

10.3 22

144 rNuecompositionNrpproachNforNαynchronizationNofNyeterogeneousNtomplexN“etworks]NIEEEb
TransactionsbonbSystemsobManobandbCybernetics:bSystemsZN2021ZNfbZNifd[igd 7.3 1

143 ”utputNregulationNforNstochasticNdelayNsystemsNunderNasynchronousNswitchingNwithNdissipativity]N
InternationalbJournalbofbControlZN2021ZNjeZNfei[ffh 1.5 5

142 αubspaceNidentificationNofNyammerstein[typeNnonlinearNsystemsNsubjectNtoNunknownNperiodicN
disturbance]NInternationalbJournalbofbControlZN2021ZNjeZNiej[ifj 1.5 11

141
winite[TimeNrdaptiveNwuzzyNtontrolNforN’z’”N“onlinearNαystemsNWithNznputNαaturationNviaN
zmprovedNtommand[wilteredNsackstepping]NIEEEbTransactionsbonbSystemsobManobandbCybernetics:b
SystemsZN2021ZNb[ba

7.3 32

140 ∞eachableNαetNvstimationNforNuiscrete[TimeN’arkovianN{umpN“euralN“etworksNWithNxenerallyN
zncompleteNTransitionN–robabilities]NIEEEbTransactionsbonbCyberneticsZN2021ZNfbZNbdbb[bdcb 10.2 11

139 rnalyticalNαtabilityNtonditionsNonNznterconnectedN“onlinearNαystemsNWithNuelays]NIEEEbAccessZN2021ZN
jZNcajhh[cajjc 3.5 0
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138 –redictionNvrrorsNrnalysisNandNtorrectionNonNwtα[’–tNforNtheNtascadedNy[bridgeN’ultilevelN
znverter]NIEEEbTransactionsbonbIndustrialbElectronicsZN2021ZNb[b 8.9 0

137 αtabilizationNuomainsNforNαecondN”rderNuelayNαystems]NIEEEbAccessZN2021ZNjZNfdfbi[fdfcj 3.5 1

136 sorderNTrespasserNtlassificationNUsingNrrtificialNzntelligence]NIEEEbAccessZN2021ZNjZNhccie[hccji 3.5 0

135 rsymmetricNLyapunovâ��}rasovskiiNfunctionalNmethodNonNstabilityNofNtime[delayNsystems]N
InternationalbJournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZN2021ZNdbZNcieh[cife 3.6 10

134 rdaptiveNtontrolNforNaN uadrotorNTransportingNaNtable[αuspendedN–ayloadNWithNUnknownN’assNinN
theN–resenceNofN∞otorNuownwash]NIEEEbTransactionsbonbVehicularbTechnologyZN2021ZNhaZNifaf[ifbi 6.8 1

133 wuzzyNfilteringNbasedNonNdecentralizedNadaptiveNevent[triggeredNschemeNforNnetworkedN
interconnectedNsystems]NJournalbofbthebFranklinbInstituteZN2021ZNdfiZNgife[gihh 4 1

132 rnalysisNandNpredictionNofNt”Vzu[bjNepidemicNinNαouthNrfrica]NISAbTransactionsZN2021ZN 5.5 2

131 rnNasymmetricNLyapunov[}rasovskiiNfunctionalNmethodNonNstabilityNandNstabilizationNforNT[αNfuzzyN
systemsNwithNtimeNdelay]NIEEEbTransactionsbonbFuzzybSystemsZN2021ZNb[b 8.3 10

130 rNsurveyNonNattackNdetectionZNestimationNandNcontrolNofNindustrialNcyber[physicalNsystems]NISAb
TransactionsZN2021ZNbbgZNb[bg 5.5 33

129 –olynomialNLyapunovNwunctionsNforNαynchronizationNofN“onlinearlyNtoupledNtomplexN“etworks]N
IEEEbTransactionsbonbCyberneticsZN2020ZN––ZN 10.2 2

128 tontrolNdesignNwithNguaranteedNtransientNperformancekNrnNapproachNwithNpolyhedralNtargetNtubes]N
AutomaticaZN2020ZNbbjZNbajajh 5.7 1

127 uesignZNanalysisNandNapplicationNofNaNnewNdisturbanceNrejectionN–zuNforNuncertainNsystems]NISAb
TransactionsZN2020ZNbabZNcib[cje 5.5 11

126 wractional[”rderN–zuNtontrollerNuesignNforNTime[uelayNαystemsNsasedNonN’odifiedNsodeâ��sNzdealN
TransferNwunction]NIEEEbAccessZN2020ZNiZNbadfaa[badfba 3.5 11

125 rnNzmprovedNαtabilityNtriterionNforNuigitalNwiltersNWithNxeneralizedN”verflowNrrithmeticNandN
Time[VaryingNuelay]NIEEEbTransactionsbonbCircuitsbandbSystemsbII:bExpressbBriefsZN2020ZNghZNcajj[cbad 3.5 5

124 rdaptiveNvvent[TriggeredNwuzzyNRy_{inftyN}RNwilterNuesignNforN“onlinearN“etworkedNαystems]NIEEEb
TransactionsbonbFuzzybSystemsZN2020ZNciZNddac[ddbe 8.3 7

123 rnti[windupNdesignNofNactiveNdisturbanceNrejectionNcontrolNforNsampledNsystemsNwithNinputNdelay]N
InternationalbJournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZN2020ZNdaZNbdbb[bdch 3.6 6

122 ∞esilientNuistributedN”ptimizationNrlgorithmNrgainstNrdversarialNrttacks]NIEEEbTransactionsbonb
AutomaticbControlZN2020ZNgfZNedai[edbf 5.9 11

121 zntelligentNevent[basedNoutputNfeedbackNcontrolNwithN [learningNforNunmannedNmarineNvehicleN
systems]NControlbEngineeringbPracticeZN2020ZNbafZNbaegbg 3.9 19

(2020-2021)
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120 rdaptiveNcontrolNofNaNclassNofNstrictNfeedbackNnonlinearNsystemsNunderNreplayNattacks]NISAb
TransactionsZN2020ZNbahZNbde[bec 5.5 8

119 wuzzyNtrackingNcontrolNforN’arkovNjumpNsystemsNwithNmismatchedNfaultsNbyNiterativeN
proportional[integralNobservers]NIEEEbTransactionsbonbFuzzybSystemsZN2020ZNb[b 8.3 10

118 αtabilityNrnalysisNforNuelayedN“euralN“etworksNviaNaN“ovelN“egative[uefinitenessNueterminationN
’ethod]NIEEEbTransactionsbonbCyberneticsZN2020ZN––ZN 10.2 7

117 winite[timeNstabilityNandNstabilisationNwithNpolyhedralNdomainsNforNlinearNsystems]NInternationalb
JournalbofbControlZN2020ZNjdZNcaig[caje 1.5 1

116 ”nNfinite[timeNstabilityNofNnonautonomousNnonlinearNsystems]NInternationalbJournalbofbControlZN2020
ZNjdZNhid[hih 1.5 5

115 XxsoostN’odelNforNthronicN}idneyNuiseaseNuiagnosis]NIEEEsACMbTransactionsbonbComputationalb
BiologybandbBioinformaticsZN2020ZNbhZNcbdb[cbea 3 115

114 “ewNresultsNonNtheNrobustNstabilityNofNcontrolNsystemsNwithNaNgeneralizedNdisturbanceNobserver]N
AsianbJournalbofbControlZN2020ZNccZNcegd[cehf 1.7 3

113 rdaptiveNwinite[TimeNtontainmentNtontrolNofNUncertainN’ultipleN’anipulatorNαystems]NIEEEb
TransactionsbonbCyberneticsZN2020ZN 10.2 8

112 wunctionalN”bserverNuesignNforNTime[uelayedNαystemsNWithNrpplicationNtoNwaultNuiagnosis]NIEEEb
AccessZN2019ZNhZNbeffi[befgi 3.5 3

111 αtabilizationNforNaNclassNofNrectangularNdescriptorNsystemsNviaNtimeNdelayedNdynamicNcompensator]N
JournalbofbthebFranklinbInstituteZN2019ZNdfgZNbjee[bjfe 4 10

110 rNnetworkNapplicationNmodelNwithNoperationalNprocessNfeature]NJournalbofbthebFranklinbInstituteZN
2019ZNdfgZNgghi[ggjg 4 3

109 wractal[sasedN∞eliabilityN’easureNforNyeterogeneousN’anufacturingN“etworks]NIEEEbTransactionsb
onbIndustrialbInformaticsZN2019ZNbfZNgeah[gebe 11.9 6

108 xuestNvditorialNαpecialNαectionNonNsigNuataNrnalyticsNinNzntelligentN’anufacturing]NIEEEbTransactionsb
onbIndustrialbInformaticsZN2019ZNbfZNcdic[cdif 11.9 4

107 zntegratedNLearningNviaN∞andomizedNworestsNandNLocalizedN∞egressionNWithNrpplicationNtoN’edicalN
uiagnosis]NIEEEbAccessZN2019ZNhZNbihch[bihdd 3.5 0

106 ∞obustNRy_cRNtontrolNofNLinearNαystemsNWithN’ismatchedN uantization]NIEEEbTransactionsbonb
AutomaticbControlZN2019ZNgeZNbhac[bhaj 5.9 21

105
vxponentialNαynchronizationNofN“euralN“etworksNWithNTime[VaryingNuelaysNviaNuynamicN
zntermittentN”utputNweedbackNtontrol]NIEEEbTransactionsbonbSystemsobManobandbCybernetics:bSystemsZN
2019ZNejZNgbc[gcc

7.3 61

104 vvent[triggeredNadaptiveNcontrolNofNaNclassNofNnonlinearNsystems]NISAbTransactionsZN2019ZNjeZNba[bg 5.5 23

103 weedforwardNtontrolNWithNuisturbanceN–redictionNforNLinearNuiscrete[TimeNαystems]NIEEEb
TransactionsbonbControlbSystemsbTechnologyZN2019ZNchZNcdea[cdfa 4.8 2
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102 –redictor[sasedNuisturbanceN∞ejectionNtontrolNforNαampledNαystemsNWithNznputNuelay]NIEEEb
TransactionsbonbControlbSystemsbTechnologyZN2019ZNchZNhhc[hia 4.8 23

101 ∞egularizationNandNαtabilizationNforN∞ectangularNTâ��αNwuzzyNuiscrete[TimeNαystemsNWithNTimeNuelay]N
IEEEbTransactionsbonbSystemsobManobandbCybernetics:bSystemsZN2019ZNejZNidd[iec 7.3 18

100 rNuistributedNTrafficNtontrolNαtrategyNsasedNonNtell[TransmissionN’odel]NIEEEbAccessZN2018ZNgZNbahhb[bahhi3.5 5

99 uecentralizedNadaptiveNcontrolNofNinterconnectedNnonlinearNsystemsNwithNunknownNcontrolN
directions]NISAbTransactionsZN2018ZNheZNga[gg 5.5 29

98
uistributedNRy_inftyRN”utput[weedbackNtontrolNforNtonsensusNofNyeterogeneousNLinearN
’ultiagentNαystemsNWithNrperiodicNαampled[uataNtommunications]NIEEEbTransactionsbonbIndustrialb
ElectronicsZN2018ZNgfZNebef[ebff

8.9 108

97 αtabilityNanalysisNofNLurâ��eNsystemsNwithNadditiveNdelayNcomponentsNviaNaNrelaxedNmatrixNinequality]N
AppliedbMathematicsbandbComputationZN2018ZNdciZNcce[cec 2.7 29

96 ∞ecursiveNsubspaceNidentificationNsubjectNtoNrelativelyNslowNtime[varyingNloadNdisturbance]N
InternationalbJournalbofbControlZN2018ZNjbZNgcc[gdi 1.5 14

95 rsynchronousNαtateNvstimationNforNuiscrete[TimeNαwitchedNtomplexN“etworksNWithN
tommunicationNtonstraints]NIEEEbTransactionsbonbNeuralbNetworksbandbLearningbSystemsZN2018ZNcjZNbhdc[bheg10.3 79

94 winite[timeNstabilityNofNnon[linearNsystemsNwithNimpulsiveNeffectsNdueNtoNlogicNchoice]NIETbControlb
TheorybandbApplicationsZN2018ZNbcZNbgee[bgei 2.5 8

93 tonnectivity[sasedNrccessibilityNforN–ublicNsicycleNαharingNαystems]NIEEEbTransactionsbonb
AutomationbSciencebandbEngineeringZN2018ZNbfZNbfcb[bfdc 4.9 10

92 αtabilityNrnalysisNofNuiscrete[TimeN“euralN“etworksNWithNTime[VaryingNuelayNviaNanNvxtendedN
∞eciprocallyNtonvexN’atrixNznequality]NIEEEbTransactionsbonbCyberneticsZN2017ZNehZNdaea[daej 10.2 144

91 rnNextendedNreciprocallyNconvexNmatrixNinequalityNforNstabilityNanalysisNofNsystemsNwithN
time[varyingNdelay]NAutomaticaZN2017ZNifZNeib[eif 5.7 225

90 vxponentialNsynchronizationNofNchaoticNneuralNnetworksNwithNtime[varyingNdelayNviaNintermittentN
outputNfeedbackNapproach]NAppliedbMathematicsbandbComputationZN2017ZNdbeZNbcb[bdc 2.7 16

89 rnalysisNandNsynthesisNofNnetworkedNcontrolNsystemskNrNsurveyNofNrecentNadvancesNandNchallenges]N
ISAbTransactionsZN2017ZNggZNdhg[djc 5.5 210

88 ∞esilientNdistributedNoptimizationNalgorithmNagainstNadversaryNattacksN2017ZN 3

87 tharacterizationsNandNtriteriaNforNαynchronizationNofNyeterogeneousN“etworksNtoNLinearN
αubspaces]NSIAMbJournalbonbControlbandbOptimizationZN2017ZNffZNeaei[eahb 1.9 28

86 tontrolNuesignNwithNxuaranteedNTransientN–erformanceNviaN∞eachableNαetNvstimates]N
IFACpPapersOnLineZN2017ZNfaZNcid[cii 0.7 2

85 winite[timeNconsensusNcontrolNofNsecond[orderNnonlinearNsystemsNwithNinputNsaturation]N
TransactionsbofbthebInstitutebofbMeasurementbandbControlZN2016ZNdiZNbdib[bdjb 1.8 13

(2016-2019)
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84 –redictiveNfeedforwardNcontrolN2016ZN 1

83 ”utputNfeedbackNcontrolNforNsingularN’arkovianNjumpNsystemsNwithNuncertainNtransitionNrates]NIETb
ControlbTheorybandbApplicationsZN2016ZNbaZNcbec[cbeh 2.5 23

82 vnergy[efficientNdistributedNcontrolNofNlarge[scaleNsystemskNrNswitchedNsystemNapproach]N
InternationalbJournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZN2016ZNcgZNdbab[dbbh 3.6 36

81 αequentialN∞andomizedNrlgorithmsNforNtonvexN”ptimizationNinNtheN–resenceNofNUncertainty]NIEEEb
TransactionsbonbAutomaticbControlZN2016ZNgbZNcfgf[cfhb 5.9 25

80 αtaticNoutputNfeedbackNstabilizationNforNfractional[orderNsystemsNinNT[αNfuzzyNmodels]N
NeurocomputingZN2016ZNcbiZNdfe[dfi 5.4 40

79 xlobalNboundedNconsensusNinNheterogeneousNmulti[agentNsystemsNwithNdirectedNcommunicationN
graph]NIETbControlbTheorybandbApplicationsZN2015ZNjZNbeh[bfc 2.5 23

78 soundedNsynchronizationNofNaNheterogeneousNcomplexNswitchedNnetwork]NAutomaticaZN2015ZNfgZNbj[ce 5.7 78

77 uistributedNfaultNdetectionNforNaNclassNofNlarge[scaleNsystemsNwithNmultipleNincompleteN
measurements]NJournalbofbthebFranklinbInstituteZN2015ZNdfcZNdhda[dhej 4 24

76 vigenvalueNbasedNapproachNtoNboundedNsynchronizationNofNasymmetricallyNcoupledNnetworks]N
CommunicationsbinbNonlinearbSciencebandbNumericalbSimulationZN2015ZNccZNhgj[hhj 3.7 13

75 soundedNsynchronisationNofNaNtime[varyingNdynamicalNnetworkNwithNnonidenticalNnodes]N
InternationalbJournalbofbSystemsbScienceZN2015ZNegZNbcde[bcef 2.3 12

74 “onfragileNuistributedNwilteringNforNTâ��αNwuzzyNαystemsNinNαensorN“etworks]NIEEEbTransactionsbonb
FuzzybSystemsZN2015ZNcdZNbiid[bija 8.3 213

73 zmprovedNsystemNidentificationNwithN∞enormalizationNxroup]NISAbTransactionsZN2014ZNfdZNbeib[i 5.5 1

72 tonsensusNofNnonlinearNmulti[agentNsystemsNwithNadaptiveNprotocols]NIETbControlbTheorybandb
ApplicationsZN2014ZNiZNccef[ccfc 2.5 9

71 ∞obustNyâ��NcontrolNofNsingleNinput[delayNsystemsNbasedNonNsequentialNsub[predictors]NIETbControlb
TheorybandbApplicationsZN2014ZNiZNbbhf[bbie 2.5 16

70 –arametricNapproachNtoNcomputingNstabilizingN–zuNregionsN2014ZN 1

69 ”nNcomputationNofNstabilizingNloopNgainNandNdelayNrangesNforNbi[properNdelayNsystems]NISAb
TransactionsZN2014ZNfdZNbhaf[bf 5.5 3

68
worwardNkinematicsNanalysisNandNexperimentalNvalidationNofNaNfour[cable[drivenNunder[constrainedN
parallelNmechanism]NProceedingsbofbthebInstitutionbofbMechanicalbEngineersobPartbC:bJournalbofb
MechanicalbEngineeringbScienceZN2014ZNcciZNbcdf[bceh

1.3 5

67 soundedNconsensusNinNmulti[agentNsystemsNofNasymmetricallyNcoupledNnonidenticalNagentsN2013ZN 1
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66 uistributedNyNâ��NfilteringNforNsensorNnetworksNwithNswitchingNtopology]NInternationalbJournalbofb
SystemsbScienceZN2013ZNeeZNcbae[cbbi 2.3 31

65 rNgeneralNapproachNforNsynchronisationNofNnonlinearNnetworkedNsystemsNwithNswitchingNtopology]N
InternationalbJournalbofbSystemsbScienceZN2013ZNeeZNcbjj[ccba 2.3 13

64 αequentialNrandomizedNalgorithmsNforNsampledNconvexNoptimizationN2013ZN 6

63
torrectionsNtokNâ��vstimatorNuesignNforNuiscrete[TimeNαwitchedN“euralN“etworksNWithNrsynchronousN
αwitchingNandNTime[VaryingNuelayâ��N[’ayNbcNich[ide]]NIEEEbTransactionsbonbNeuralbNetworksbandb
LearningbSystemsZN2013ZNceZNbjag[bjag

10.3 3

62 Ry_inftyRNwilteringNforN“etworkedNαystemsNWithN’ultipleNTime[VaryingNTransmissionsNandN∞andomN
–acketNuropouts]NIEEEbTransactionsbonbIndustrialbInformaticsZN2013ZNjZNbhaf[bhbg 11.9 62

61 ”nNtheNsampleNcomplexityNofNuncertainNlinearNandNbilinearNmatrixNinequalitiesN2013ZN 4

60 wuzzy[’odel[sasedNwaultNuetectionNforNaNtlassNofN“onlinearNαystemsNWithN“etworkedN
’easurements]NIEEEbTransactionsbonbInstrumentationbandbMeasurementZN2013ZNgcZNdbei[dbfj 5.2 76

59 αet[valuesNfilteringNforNdiscreteNtime[delayNgeneticNregulatoryNnetworksNwithNtime[varyingN
parameters]NNonlinearbDynamicsZN2012ZNgjZNgjd[had 5 31

58
“on[smoothNdynamicalNanalysisNandNexperimentalNvalidationNofNtheNcable[suspendedNparallelN
manipulator]NProceedingsbofbthebInstitutionbofbMechanicalbEngineersobPartbC:bJournalbofbMechanicalb
EngineeringbScienceZN2012ZNccgZNcefg[cegg

1.3 10

57 rverageNcontractionNandNsynchronizationNofNcomplexNswitchedNnetworks]NJournalbofbPhysicsbA:b
MathematicalbandbTheoreticalZN2012ZNefZNcafbab 2 4

56 LinearZNadaptiveNandNnonlinearNtradingNmodelsNforNαingaporeNstockNmarketNwithNrandomNforestsN
2011ZN 2

55 vxponentialNyâ��NfilteringNforNswitchedNstochasticNgeneticNregulatoryNnetworksNwithNrandomNsensorN
delays]NAsianbJournalbofbControlZN2011ZNbdZNhej[hff 1.7 11

54 waultNdetectionNforNaNclassNofNnetwork[basedNnonlinearNsystemsNwithNcommunicationNconstraintsNandN
randomNpacketNdropouts]NInternationalbJournalbofbAdaptivebControlbandbSignalbProcessingZN2011ZNcfZNihg[iji2.8 18

53 xraphicalNmethodsNforNcomputationNofNstabilizingNgainNrangesNforNTzT”NsystemsN2011ZN 2

52 αynchronizationNinNcomplexNnetworksNwithNswitchingNtopology]NPhysicsbLettersobSectionbA:bGeneralob
AtomicbandbSolidbStatebPhysicsZN2011ZNdhfZNdaha[dahe 2.3 43

51 Lead_lagNcompensatorNdesignNforNunstableNprocessesNbasedNonNgainNandNphaseNmarginN
specificationsN2010ZN 2

50 uelay[dependentNrobustNstabilityNandNyNâ��NanalysisNofNstochasticNsystemsNwithNtime[varyingNdelay]N
AppliedbMathematicsbandbMechanicsbkEnglishbEditionlZN2010ZNdbZNcff[cgc 3.2 4

49 xuaranteedNtostNtontrolNforNaNtlassNofNUncertainNαtochasticNzmpulsiveNαystemsNwithN’arkovianN
αwitching]NStochasticbAnalysisbandbApplicationsZN2009ZNchZNbbhe[bbja 1.1 4

(2009-2013)
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48 ∞obustNrdaptiveNtontrollerNuesignNforN“onlinearNTime[uelayNαystemsNviaNTâ��αNwuzzyNrpproach]NIEEEb
TransactionsbonbFuzzybSystemsZN2009ZNbhZNjab[jba 8.3 32

47 –iNTuningNUnderN–erformanceNtonstraints]NAsianbJournalbofbControlZN2008ZNeZNdjh[eac 1.7 0

46 vXzαTv“tvNr“rLYαzαNw”∞NLz’zTNtYtLvαN”wN∞vLrYNwvvusrt}NαYαTv’α]NAsianbJournalbofbControlZN
2008ZNgZNeci[edb 1.7 1

45 worecastNworexNwithNr““NUsingNwundamentalNuataN2008ZN 10

44 rNfaultNdetectionNandNdiagnosisNschemeNforNdiscreteNnonlinearNsystemNusingNoutputNprobabilityN
densityNestimationN2008ZN 1

43 Ry_{infty}NRNwilterNuesignNforN“onlinearNαystemsNWithNTime[uelayNThroughNTâ��αNwuzzyN’odelN
rpproach]NIEEEbTransactionsbonbFuzzybSystemsZN2008ZNbgZNhdj[heg 8.3 103

42 uesignNofNpredictor[basedNcontrollersNforNinput[delayNsystemsN2008ZN 1

41 wrequencyNuomainNrpproachNtoNtomputingNLoopN–haseN’arginsNofN’ultivariableNαystems]NIndustrialb
hamp;bEngineeringbChemistrybResearchZN2008ZNehZNeebi[eece 3.9 4

40 ’emorylessNαtateNweedbackNtontrollerNuesignNforNTimeNuelayNαystemsNWithN’atchedNUncertainN
“onlinearities]NIEEEbTransactionsbonbAutomaticbControlZN2008ZNfdZNiab[iah 5.9 33

39 rdaptiveNTrackingNtontrollerNuesignNofN“onlinearNαystemsNWithNTimeNuelaysNandNUnknownN
uead[ZoneNznput]NIEEEbTransactionsbonbAutomaticbControlZN2008ZNfdZNbhfd[bhfj 5.9 103

38 αtate[αpaceNuigitalN–zNtontrollerNuesignNforNLinearNαtochasticN’ultivariableNαystemsNwithNznputN
uelay]NCanadianbJournalbofbChemicalbEngineeringZN2008ZNieZNcda[cdi 2.3 2

37 ∞elationshipNonNαtabilizabilityNofNLTz´ αystems´ by´ –NandN–zNtontrollers]NCanadianbJournalbofbChemicalb
EngineeringZN2008ZNifZNdhe[dhh 2.3 5

36 zdentificationNofN’ultivariableNuelayN–rocessesNinN–resenceNofN“onzeroNznitialNtonditionsNandN
uisturbances]NCanadianbJournalbofbChemicalbEngineeringZN2008ZNifZNdjj[eah 2.3 1

35 rpproximateN–oleN–lacementNwithNuominanceNforNtontinuousNuelayNαystemsNbyN–zuNtontrollers]N
CanadianbJournalbofbChemicalbEngineeringZN2008ZNifZNfej[ffh 2.3 7

34 rdaptiveNbacksteppingNcontrolNforNaNclassNofNtimeNdelayNsystemsNwithNnonlinearNperturbations]N
InternationalbJournalbofbAdaptivebControlbandbSignalbProcessingZN2008ZNccZNcij[daf 2.8 15

33 tyr”αNαY“ty∞”“zZrTz”“NVzrN’ULTzVr∞zrsLvN–zuNt”“T∞”L]NInternationalbJournalbofb
BifurcationbandbChaosbinbAppliedbSciencesbandbEngineeringZN2007ZNbhZNbhfd[bhfi 2 20

32 wurtherNzmprovementNofNwree[WeightingN’atricesNTechniqueNforNαystemsNWithNTime[VaryingNuelay]N
IEEEbTransactionsbonbAutomaticbControlZN2007ZNfcZNcjd[cjj 5.9 517

31 uelay[range[dependentNstabilityNforNsystemsNwithNtime[varyingNdelay]NAutomaticaZN2007ZNedZNdhb[dhg 5.7 663
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ChemicalbEngineeringbofbJapanZN2007ZNeaZNbci[bdi 0.8

27 αtableN’odelN∞eductionNforNTimeNuelayNαystems]NJournalbofbChemicalbEngineeringbofbJapanZN2007ZNeaZNbdj[bee0.8 2

26 WhyNTineTdNforN–zuNtontrollerNTuningN2006ZN 4

25 –zuNTuningNforNuominantN–olesNandN–haseN’arginN2006ZN 3

24
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2 16

23 rnNzmprovedNy˛–NwilterNuesignNforNαystemsNWithNTime[VaryingNzntervalNuelay]NIEEEbTransactionsbonb
CircuitsbandbSystemsbII:bExpressbBriefsZN2006ZNfdZNbcdf[bcdj 3.5 84

22 rNlessNconservativeNrobustNstabilityNtestNforNlinearNuncertainNtime[delayNsystems]NIEEEbTransactionsb
onbAutomaticbControlZN2006ZNfbZNih[jb 5.9 184

21 ∞obustN–rocessNzdentificationNfromN∞elayNTestsNinNtheN–resenceNofN“onzeroNznitialNtonditionsNandN
uisturbance]NIndustrialbhamp;bEngineeringbChemistrybResearchZN2006ZNefZNeagd[eaha 3.9 16

20 ∞obustNnormalizationNandNstabilizationNofNUncertainNuescriptorNsystemsNwithNnorm[soundedN
–erturbations]NIEEEbTransactionsbonbAutomaticbControlZN2005ZNfaZNfbf[fca 5.9 69

19 rugmentedNLyapunovNfunctionalNandNdelay[dependentNstabilityNcriteriaNforNneutralNsystems]N
InternationalbJournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZN2005ZNbfZNjcd[jdd 3.6 175

18 ”“v[αTrxvNzuv“TzwztrTz”“N”wNt”“Tz“U”UαNTz’vNuvLrYNαYαTv’αNWzTyNU“}“”W“Nz“zTzrLN
t”“uzTz”“αNr“uNuzαTU∞sr“tvNw∞”’N–ULαvNTvαTα]NModernbPhysicsbLettersbBZN2005ZNbjZNbgjf[bgji 1.6 4

17 αtabilityNcriteriaNandNboundsNforNlimitNcyclesNofNrelayNfeedbackNsystems]NDynamicalbSystemsZN2004ZNbjZNbgb[bha0.6 3

16 ∞elayNweedbackkNNrNtompleteNrnalysisNforNwirst[”rderNαystems]NIndustrialbhamp;bEngineeringb
ChemistrybResearchZN2004ZNedZNieaa[ieac 3.9 20

15 rnNeffectiveNfrequencyNdomainNapproachNtoNtuningNnon[–zuNcontrollersNforNhighNperformance]NISAb
TransactionsZN2002ZNebZNdh[ej 5.5 5

14 z’t[sasedNtontrollerNuesignNforN’z’”Nαystems]]NJournalbofbChemicalbEngineeringbofbJapanZN2002ZN
dfZNbcdb[bced 0.8 7

13 z’t[sasedNtontrolNαystemNuesignNforNUnstableN–rocesses]NIndustrialbhamp;bEngineeringbChemistryb
ResearchZN2002ZNebZNecii[ecje 3.9 64
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approach]NIEEEbTransactionsbonbFuzzybSystemsZN2002ZNbaZNgig[gjh 8.3 62

11 LocalNstabilityNofNlimitNcyclesNforNtime[delayNrelay[feedbackNsystems]NIEEEbTransactionsbonbCircuitsb
andbSystemsbPartbu:bRegularbPapersZN2002ZNejZNbiha[bihf 10

10 ∞obustN–zuNtontrollerNuesignNforNxainNandN–haseN’argins]]NJournalbofbChemicalbEngineeringbofbJapan
ZN2002ZNdfZNihe[ihj 0.8 2

9 ∞obustN–zNcontrollerNdesignNforNnonlinearNsystemsNviaNfuzzyNmodelingNapproach]NIEEEbTransactionsbonb
SystemsobManbandbCyberneticsobPartbA:bSystemsbandbHumansZN2001ZNdbZNggg[ghf 40

8 worecastNstudiesNforNfinancialNmarketsNusingNtechnicalNanalysis 4

7 ”nNtheNdesignNofNmultivariableN–zuNcontrollersNviaNL’zNapproach 1

6 xraph[basedNoperationalNrobustnessNanalysisNofNindustrialNznternetNofNthingsNplatformNforN
manufacturingNserviceNcollaboration]NInternationalbJournalbofbProductionbResearchZb[ci 7.8 0

5 rNparameterNoptimizationNapproachNtoNsolvingNquasi[L’zNproblems 2

4 ∞obustN–zNcontrollerNdesignNforNnonlinearNsystemsNviaNfuzzyNmodellingNapproach 2

3 rNunifyingNZieglerâ��“icholsNtuningNmethodNbasedNonNactiveNdisturbanceNrejection]NInternationalb
JournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZ 3.6 1

2 –athNplanningNofNsurgicalNneedlekNrNnewNadaptiveNintelligentNparticleNswarmNoptimizationNmethod]N
TransactionsbofbthebInstitutebofbMeasurementbandbControlZabecddbccbjjiid 1.8 0
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InternationalbJournalbofbControlZb[ba 1.5
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