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38 xraphicalNmethodsNforNcomputationNofNstabilizingNgainNrangesNforNTzT”NsystemsN2011ZN 2

37 αtate[αpaceNuigitalN–zNtontrollerNuesignNforNLinearNαtochasticN’ultivariableNαystemsNwithNznputN
uelay]NCanadianbJournalbofbChemicalbEngineeringZN2008ZNieZNcda[cdi 2.3 2

36 rNparameterNoptimizationNapproachNtoNsolvingNquasi[L’zNproblems 2

35 ∞obustN–zNcontrollerNdesignNforNnonlinearNsystemsNviaNfuzzyNmodellingNapproach 2

34 ∞obustN–zuNtontrollerNuesignNforNxainNandN–haseN’argins]]NJournalbofbChemicalbEngineeringbofbJapan
ZN2002ZNdfZNihe[ihj 0.8 2

33 αtableN’odelN∞eductionNforNTimeNuelayNαystems]NJournalbofbChemicalbEngineeringbofbJapanZN2007ZNeaZNbdj[bee0.8 2

32 weedforwardNtontrolNWithNuisturbanceN–redictionNforNLinearNuiscrete[TimeNαystems]NIEEEb
TransactionsbonbControlbSystemsbTechnologyZN2019ZNchZNcdea[cdfa 4.8 2

31 rnalysisNandNpredictionNofNt”Vzu[bjNepidemicNinNαouthNrfrica]NISAbTransactionsZN2021ZN 5.5 2
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30 tontrolNdesignNwithNguaranteedNtransientNperformancekNrnNapproachNwithNpolyhedralNtargetNtubes]N
AutomaticaZN2020ZNbbjZNbajajh 5.7 1

29 –redictiveNfeedforwardNcontrolN2016ZN 1

28 zmprovedNsystemNidentificationNwithN∞enormalizationNxroup]NISAbTransactionsZN2014ZNfdZNbeib[i 5.5 1

27 soundedNconsensusNinNmulti[agentNsystemsNofNasymmetricallyNcoupledNnonidenticalNagentsN2013ZN 1

26 –arametricNapproachNtoNcomputingNstabilizingN–zuNregionsN2014ZN 1

25 vXzαTv“tvNr“rLYαzαNw”∞NLz’zTNtYtLvαN”wN∞vLrYNwvvusrt}NαYαTv’α]NAsianbJournalbofbControlZN
2008ZNgZNeci[edb 1.7 1

24 rNfaultNdetectionNandNdiagnosisNschemeNforNdiscreteNnonlinearNsystemNusingNoutputNprobabilityN
densityNestimationN2008ZN 1

23 uesignNofNpredictor[basedNcontrollersNforNinput[delayNsystemsN2008ZN 1

22 zdentificationNofN’ultivariableNuelayN–rocessesNinN–resenceNofN“onzeroNznitialNtonditionsNandN
uisturbances]NCanadianbJournalbofbChemicalbEngineeringZN2008ZNifZNdjj[eah 2.3 1

21 ”nNtheNdesignNofNmultivariableN–zuNcontrollersNviaNL’zNapproach 1

20 rNunifyingNZieglerâ��“icholsNtuningNmethodNbasedNonNactiveNdisturbanceNrejection]NInternationalb
JournalbofbRobustbandbNonlinearbControlZ 3.6 1

19 winite[timeNstabilityNandNstabilisationNwithNpolyhedralNdomainsNforNlinearNsystems]NInternationalb
JournalbofbControlZN2020ZNjdZNcaig[caje 1.5 1

18 rNuecompositionNrpproachNforNαynchronizationNofNyeterogeneousNtomplexN“etworks]NIEEEb
TransactionsbonbSystemsobManobandbCybernetics:bSystemsZN2021ZNfbZNifd[igd 7.3 1

17 αtabilizationNuomainsNforNαecondN”rderNuelayNαystems]NIEEEbAccessZN2021ZNjZNfdfbi[fdfcj 3.5 1

16 rdaptiveNtontrolNforNaN uadrotorNTransportingNaNtable[αuspendedN–ayloadNWithNUnknownN’assNinN
theN–resenceNofN∞otorNuownwash]NIEEEbTransactionsbonbVehicularbTechnologyZN2021ZNhaZNifaf[ifbi 6.8 1

15 wuzzyNfilteringNbasedNonNdecentralizedNadaptiveNevent[triggeredNschemeNforNnetworkedN
interconnectedNsystems]NJournalbofbthebFranklinbInstituteZN2021ZNdfiZNgife[gihh 4 1

14 rdaptiveN“euralN“etworksNtommandNwilteredNtontrolNforN’z’”N“onlinearNuiscrete[TimeNαystemsN
WithNznputNtonstraint]NIEEEbTransactionsbonbCircuitsbandbSystemsbII:bExpressbBriefsZN2022ZNb[b 3.5 1

13 zmprovedNruTNmethodNforNtheNswitchedNnonlinearNsystemkNstabilityNanalysisNandNapplication]NIEEEb
TransactionsbonbCircuitsbandbSystemsbII:bExpressbBriefsZN2022ZNb[b 3.5 1

(2022-2020)
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12 zntegratedNLearningNviaN∞andomizedNworestsNandNLocalizedN∞egressionNWithNrpplicationNtoN’edicalN
uiagnosis]NIEEEbAccessZN2019ZNhZNbihch[bihdd 3.5 0

11 –iNTuningNUnderN–erformanceNtonstraints]NAsianbJournalbofbControlZN2008ZNeZNdjh[eac 1.7 0

10 xraph[basedNoperationalNrobustnessNanalysisNofNindustrialNznternetNofNthingsNplatformNforN
manufacturingNserviceNcollaboration]NInternationalbJournalbofbProductionbResearchZb[ci 7.8 0

9 –athNplanningNofNsurgicalNneedlekNrNnewNadaptiveNintelligentNparticleNswarmNoptimizationNmethod]N
TransactionsbofbthebInstitutebofbMeasurementbandbControlZabecddbccbjjiid 1.8 0

8 rNgeneralizedNcontrolNschemeNforNsystemNuncertaintyNestimationNandNcancellation]NTransactionsbofb
thebInstitutebofbMeasurementbandbControlZN2021ZNedZNcjcb[cjdd 1.8 0

7 rnalyticalNαtabilityNtonditionsNonNznterconnectedN“onlinearNαystemsNWithNuelays]NIEEEbAccessZN2021ZN
jZNcajhh[cajjc 3.5 0

6 –redictionNvrrorsNrnalysisNandNtorrectionNonNwtα[’–tNforNtheNtascadedNy[bridgeN’ultilevelN
znverter]NIEEEbTransactionsbonbIndustrialbElectronicsZN2021ZNb[b 8.9 0

5 sorderNTrespasserNtlassificationNUsingNrrtificialNzntelligence]NIEEEbAccessZN2021ZNjZNhccie[hccji 3.5 0

4 xuestNvditorialNαpecialNzssueNonNrdaptiveNLearningNandNtontrolNforNrutonomousNVehicles]NIEEEb
TransactionsbonbNeuralbNetworksbandbLearningbSystemsZN2021ZNdcZNfcge[fcgf 10.3

3 rNαmith[LikeNtontrolNuesignNforN–erformanceNvnhancementNofNαystemsNwithN∞y–NZeros]NJournalbofb
ChemicalbEngineeringbofbJapanZN2007ZNeaZNbci[bdi 0.8

2 –arametricNidentificationNofNoutputNerrorNmodelNforNsampledNsystemsNwithNinteger[typeNtimeNdelayN
subjectNtoNloadNdisturbanceNwithNunknownNdynamics]NIETbControlbTheorybandbApplicationsZN2021ZNbfZNbjec[bjff2.5

1 vxponentialNstabilityNofNsampled[dataNcontrolNsystemsNwithNenhancedNaverageNsamplingNinterval]N
InternationalbJournalbofbControlZb[ba 1.5
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