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ARTICLE

Structure-Preserving Constrained Optimal Trajectory Planning of a Wheeled Inverted Pendulum. [EEE

Transactions on Robotics, 2020, 36, 910-923.

Lokale StabilitAtsanalyse von Takagi-Sugeno Systemen unter BerAl4cksichtigung ihres
GAValtigkeitsbereichs. Automatisierungstechnik, 2014, 62, 687-697.
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