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360 vNUniversalNMethodNforNxonstructingNNb−ortNμeconfigurableNNonbwlockingNépticalNSwitchesNonNaN
SiliconNxhipcNIEEEfAccessaN2022aNfeaNfmjebfmjn 3.5

359 SemibglobalN−eriodicNzventbtriggeredNéutputNμegulationNforNNonlinearNMultibagentNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2022aNfbf 5.9 1

358 vNnonlinearNobserverbbasedNapproachNtoNrobustNcooperativeNtrackingNforNheterogeneousNspacecraftN
attitudeNcontrolNandNformationNapplicationscNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2022aNfbf 5.9 0

357 StabilityNvnalysisNforNHybridNTimebyelayNSystemsNWithNyoubleNyegreescNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2022aNfbfh 7.3

356
vdaptiveN{initebTimeNxommandN{ilteredNwacksteppingNxontrolNforNMarkovN“umpingNNonlinearN
SystemsNwithN{ullbStateNxonstraintscNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2022
aNfbf

3.5 0

355 yistributedN”almanN{ilteringNthroughNTraceN−roximitycNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2022aNfbf 5.9

354 vNNovelNzlectronicNxhipNyetectionNMethodNUsingNyeepNNeuralNNetworkscNMachinesaN2022aNfeaNhkf 2.9 0

353 vffectiveNxomputingNModelNwithNImpulseNxontrolNinNInternetNofNThingsNbasedNonNvffectiveNμoboticscN
IEEEfInternetfoffThingsfJournalaN2022aNfbf 10.7

352 {astNfinitebtimeNtrackingNconsensusNwithNapplicationsNonNmultipleNservoNmotorscNIEEEfTransactionsfonf
IndustrialfElectronicsaN2022aNfbf 8.9 0

351 yistributedN{aultbTolerantNxooperativeNéutputNμegulationNforNMultibvgentNNetworksNviaN
{ixedbTimeNébserverNandNvdaptiveNxontrolcNIEEEfTransactionsfonfControlfoffNetworkfSystemsaN2021aNfbf 4 0

350 μobustN{ormationNxontrolNforNMultiagentNSystemsNwasedNonNvdaptiveNébserverscNIEEEfSystemsf
JournalaN2021aNfbfg 4.3 1

349 SynchronizationNxontrolNforNxoupledNyelayedNNeuralNNetworksNWithNTimebVaryingNxouplingNViaN
MarkovN−inningNStrategycNIEEEfSystemsfJournalaN2021aNfbff 4.3

348 éutputN{eedbackbwasedNNeuralNvdaptiveN{initebTimeNxontainmentNxontrolNofNNonbStrictN{eedbackN
NonlinearNMultibvgentNSystemscNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNfbfg 3.9 8

347 yesirebyrivenNμeasoningNxonsideringN−ersonalizedNxareN−referencescNIEEEfTransactionsfonfSystemstf
MantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNfbfg 7.3

346 éutputN{eedbackNSlidingNModeNxontrolNofNMarkovianN“umpNSystemsNandNItsNvpplicationNtoNSwitchedN
woostNxonvertercNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNjfhibjfii 3.9 6

345 zventbTriggeredNxontrolNforNNetworkedNSystemsNUnderNyenialNofNServiceNvttacksNandNvpplicationscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNfbfe 3.9 4

344 SemiglobalNTrackingNxooperativeNxontrolNforNMultiagentNSystemsNWithNInputNSaturationoNvNMultipleN
SaturationN–evelsN{rameworkcNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2021aNkkaNfgfjbfggg 5.9 25
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343 xoordinatedNcollisionNavoidanceNforNmultibvehicleNsystemsNbasedNonNcollisionNtimecNIETfControlf
TheoryfandfApplicationsaN2021aNfjaNfihnbfije 2.5

342 VariationalNvdaptiveN”almanN{ilterNWithN}aussianbInversebWishartNMixtureNyistributioncNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2021aNkkaNflmkbflnh 5.9 14

341 éptimalNlinearbquadraticb}aussianNcontrolNforNdiscretebtimeNlinearNsystemsNwithNwhiteNandN
timebcorrelatedNmeasurementNNoisescNOptimalfControlfApplicationsfandfMethodsaN2021aNigaNfiklbfimk 1.7

340 −olytopicNzventbTriggeredNμobustNModelN−redictiveNxontrolNforNxonstrainedN–inearNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNgjnibgkeh 3.9 6

339 μobustN{ormationNxontrolNforNMultibvgentNSystemsoNvNμeferenceNxorrectionNwasedNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNgkfkbgkgj 3.9 6

338 yiscretizedNquasibtimebdependentNcontrolNforNasynchronouslyNswitchedNsystemsNwithNdynamicN
dwellbtimecNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNlgfnblghm 3.6

337 NNbbasedN−redictionNIntervalNforNNonlinearN−rocessesNxontrollercNInternationalfJournalfoffControltf
AutomationfandfSystemsaN2021aNfnaNhghnbhgjg 2.9 1

336 zventbwasedN{ormationNxontrolNforNNonlinearNMultiagentNSystemsNUnderNyoSNvttackscNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2021aNkkaNijgbijn 5.9 53

335 yesignNofNbacktrackingNsearchNheuristicsNforNparameterNestimationNofNpowerNsignalscNNeuralf
ComputingfandfApplicationsaN2021aNhhaNfilnbfink 4.8 9

334 yissipativitybwasedNxonsensusNforN{uzzyNMultiagentNSystemsNUnderNSwitchingNyirectedNTopologiescN
IEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNgnaNffihbffjf 8.3 23

333 yesignNonNTypebgN{uzzybwasedNyistributedNSupervisoryNxontrolNWithNwacklashb–ikeNHysteresiscNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNgnaNgjgbgkf 8.3 26

332 xreatingNrulebbasedNagentsNforNartificialNgeneralNintelligenceNusingNassociationNrulesNminingcN
InternationalfJournalfoffMachinefLearningfandfCyberneticsaN2021aNfgaNgghbghe 3.8 2

331 vNNewNvpproachNtoNxharacterizeNSuccessiveN−acketN–ossesNinNStochasticNNetworkedNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNjjgbjke 7.3 7

330 zxponentialNStabilityNofNMarkovianN“umpingNSystemsNviaNvdaptiveNSlidingNModeNxontrolcNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNnjibnki 7.3 45

329 xontrolNofNyiscretebTimeNStochasticNSystemsNWithN−acketN–ossNbyNzventbTriggeredNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNljjblki 7.3 10

328 xommandN{ilteredNwacksteppingbwasedNvttitudeNxontainmentNxontrolNforNSpacecraftN{ormationcN
IEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNfglmbfgml 7.3 40

327
vNNewN{ixedbTimeNxonsensusNTrackingNvpproachNforNSecondbérderNMultiagentNSystemsNUnderN
yirectedNxommunicationNTopologycNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN
2021aNjfaNgimmbgjee

7.3 24

326 vctiveNresilientNcontrolNforNtwobdimensionalNsystemsNunderNdenialbofbserviceNattackscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNljnbllf 3.6 1
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325 yisturbancebébserverbwasedNTerminalNSlidingNModeNxontrolNforN–inearNTractionNSystemNWithN
−rescribedN−erformancecNIEEEfTransactionsfonfTransportationfElectrificationaN2021aNlaNkinbkjm 7.6 8

324 {ixedbtimeNslidingNmodeNcooperativeNcontrolNforNmultiagentNnetworksNviaNeventbtriggeredNstrategycN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNgfbhk 3.6 11

323 NewNresultsNonNrobustNslidingNmodeNcontrolNforNlinearNtimebdelayNsystemscNIMAfJournalfoff
MathematicalfControlfandfInformationaN2021aNhmaNhgebhhk 1.1 4

322 vNyirectNvpproachNofN−athN−lanningNUsingNznvironmentalNxontourscNJournalfoffIntelligentfandf
RoboticfSystems:fTheoryfandfApplicationsaN2021aNfefaNf 2.9 1

321 NonfragileNébserverbwasedNxontrolNforNMarkovianN“umpNSystemsNSubjectNtoNvsynchronousNModescN
IEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNhjhhbhjie 7.3 8

320 SlidingNModeNxontrolNforNMarkovN“umpNSystemsNWithNyelaysNviaNvsynchronousNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNgnfkbgngj 7.3 20

319 zventbTriggeredN{uzzyNxontrolNforNNonlinearNSystemsNviaNSlidingNModeNvpproachcNIEEEfTransactionsf
onfFuzzyfSystemsaN2021aNgnaNhhkbhii 8.3 28

318 wibyirectionalNwenesNWithN–argeN−ortbxountsNandN–owNWaveguideNxrossingsNforNépticalN
NetworkbonbxhipcNIEEEfAccessaN2021aNnaNffjlmmbffjmee 3.5 2

317 xontrollabilityNvnalysisNandNVerificationNforNHighbérderNyxâ��yxNxonvertersNUsingNSwitchedN–inearN
SystemsNTheorycNIEEEfTransactionsfonfPowerfElectronicsaN2021aNfbf 7.2 3

316 zventbTriggeredNwipartiteNxonsensusNforN{uzzyNMultibvgentNSystemsNunderNMarkovianNSwitchingN
SignedNTopologycNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNfbf 8.3 3

315 vNSurveyNonNIntelligentNxontrolNforNMultiagentNSystemscNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandf
Cybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNfkfbflj 7.3 37

314 −reservingNStateNandNxontrolN−rivaciesNinNNetworkedNSystemsNwithNTokenizedN−olytopicNTransformscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2021aNfbf 3.5 2

313
{aultNestimationNandNfaultbtolerantNcontrolNforNnetworkedNsystemsNbasedNonNanNadaptiveN
memorybbasedNeventbtriggeredNmechanismcNIEEEfTransactionsfonfNetworkfSciencefandfEngineeringaN
2021aNfbf

4.9 7

312 yynamicNeventbtriggeredNapproachNforNnetworkedNcontrolNsystemsNunderNdenialNofNserviceNattackscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNfllibflnj 3.6 4

311 −athN−lanningNforNSmartNxarNwasedNonNyijkstraNvlgorithmNandNyynamicNWindowNvpproachcNWirelessf
CommunicationsfandfMobilefComputingaN2021aNgegfaNfbfg 1.9 14

310 zventbtriggeredNadaptiveNleaderlessNconsensusNcontrolNforNnonlinearNmultibagentNsystemsNwithN
unknownNbacklashblikeNhysteresiscNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNlienbligi3.6 3

309 yistributedN{aultNyetectionNandNxontrolNforNMarkovN“umpNSystemsNéverNSensorNNetworksNWithN
μoundbμobinN−rotocolcNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNhiggbhihj 3.9 3

308 {initebtimeNcommandNfilteredNadaptiveNcontrolNforNnonlinearNsystemsNviaNimmersionNandNinvariancecN
SciencefChinafInformationfSciencesaN2021aNkiaNf 3.4 14

Ge Song

4



307 vNNewNvpproachNofN{ormationNxontrolNforNMultibvgentNSystemsNWithNznvironmentalNxhangescNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNhiinbhijn 3.9 2

306 {aultNestimationNandNfaultbtolerantNcontrolNforNlinearNdiscreteNtimebvaryingNstochasticNsystemscN
SciencefChinafInformationfSciencesaN2021aNkiaNf 3.4 11

305 xooperativeNxontrolbwasedNTaskNvssignmentsNforNMultiagentNSystemsNWithNIntermittentN
xommunicationcNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfInformaticsaN2021aNflaNkknlbklem 11.9 6

304 μesilientNzventbTriggeredNxontrolNforNNetworkedNxascadeNxontrolNSystemsNUnderNyenialbofbServiceN
vttacksNandNvctuatorNSaturationcNIEEEfSystemsfJournalaN2021aNfbn 4.3 5

303 zventbTriggeredNandNvsynchronousNμeducedbérderN{ilteringNxodesignNforN{uzzyNMarkovN“umpN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNfbfe 7.3 3

302 μobustN{ormationNxontrolNforNNonlinearNHeterogeneousNMultiagentNSystemsNwasedNonNvdaptiveN
zventbTriggeredNStrategycNIEEEfTransactionsfonfAutomationfSciencefandfEngineeringaN2021aNfbfh 4.9 5

301 μesilientNvdaptiveNzventbTriggeredN{uzzyNTrackingNxontrolNandN{ilteringNforNNonlinearNNetworkedN
SystemsNunderNyenialNofNServiceNvttackscNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNfbf 8.3 3

300 zventbTriggeredN−robabilitybyrivenNvdaptiveN{ormationNxontrolNforNMultipleNzllipticalNvgentscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNfbfe 7.3 5

299 vNstatebfeedbackNNashNequilibriumNforNtheNgeneralNTargetâ��vttackerâ��yefenderNdifferentialNgameNofN
degreeNinNarbitraryNdimensionscNInternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbff 1.5 1

298
}lobalN−redefinedNTimeNandNvccuracyNvdaptiveNNeuralNNetworkNxontrolNforNUncertainN
Strictb{eedbackNSystemsNWithNéutputNxonstraintNandNyeadNZonecNIEEEfTransactionsfonfSystemstf
MantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNfbfk

7.3 19

297 NeuralNnetworkNadaptiveNdynamicNslidingNmodeNformationNcontrolNofNmultibagentNsystemscN
InternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2020aNjfaNgegjbgeie 2.3 15

296 −eriodicallyNIntermittentNStabilizationNofNNeuralNNetworksNwasedNonNyiscretebTimeNébservationscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2020aNklaNhinlbhjef 3.5 4

295 xollisionb{reeN{ormationNxontrolNforNMultibvgentNSystemsNWithNyynamicNMappingcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2020aNklaNfnmibfnmm 3.5 11

294 StatebfeedbackNoptimalNstrategiesNforNtheNdifferentialNgameNofNcooperativeNtargetNdefenceoNaN
geometricNapproachcNInternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbm 1.5 2

293 MemoryNéutputb{eedbackNIntegralNSlidingNModeNxontrolNforN{urutaN−endulumNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2020aNklaNgeigbgejg 3.9 8

292 vdaptiveNμobustNxontrolNforNStochasticNSystemsNWithNUnknownNInterconnectionscNIEEEfTransactionsf
onfFuzzyfSystemsaN2020aNfbf 8.3 3

291 ModelNpredictiveNcontrolNofNdistributedNnetworkedNcontrolNsystemsNwithNquantizationNandNswitchingN
topologycNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNijmibijnn 3.6 9

290 {uzzyNModelNwasedNxontrolNforNznergyNManagementNandNéptimizationNinN{uelNxellNVehiclescNIEEEf
TransactionsfonfVehicularfTechnologyaN2020aNknaNfiklibfikmm 6.8 11
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289 zventbtriggeredNestimationNandNmodelNpredictiveNcontrolNforNlinearNsystemsNwithNactuatorNfaultcNIETf
ControlfTheoryfandfApplicationsaN2020aNfiaNgiekbgifg 2.5 3

288 vNnewNunifiedNinputbtobstateNstabilityNcriterionNforNimpulsiveNstochasticNdelayNsystemsNwithN
MarkovianNswitchingcNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNfjnbfmf 3.6 3

287 SolvingNfuzzyNregressionNequationNandNitsNapproximationNforNrandomNfuzzyNvariableNandNtheirN
applicationcNSoftfComputingaN2020aNgiaNnfnbnhh 3.5 7

286 yesignNonNnonfragileNfuzzyNfilterNforNnonlinearNtimebdelayNsystemscNInternationalfJournalfoffAdaptivef
ControlfandfSignalfProcessingaN2020aNhiaNgimbgkj 2.8 2

285 {ormationNcontrolNofNsingularNmultiagentNsystemsNwithNswitchingNtopologiescNInternationalfJournalf
offRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNkjgbkki 3.6 6

284 μesilientNfilteringNforNcyberbphysicalNsystemsNunderNdenialbofbserviceNattackscNInternationalfJournalf
offRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNfljibflkn 3.6 15

283 znergybtob−eakN{ilteringNofNSemibMarkovN“umpNSystemsNWithNMismatchedNModescNIEEEfTransactionsf
onfAutomaticfControlaN2020aNkjaNihjkbihkf 5.9 16

282 SecureNstateNestimationNforNcyberbphysicalNsystemsNunderNsparseNdataNinjectionNattacksoNaNswitchedN
counteractionNapproachcNInternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbfg 1.5 1

281 yistributedN–gNâ��N–â��NconsensusNofNmultibagentNsystemsNunderNasynchronousNswitchingNtopologiescN
InternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbfe 1.5 1

280 zventbtriggeredNHâ��NfilteringNforNnonlinearNdiscretebtimeNstochasticNsystemsNwithNapplicationNtoN
vehicleNrollNstabilityNcontrolcNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNmihebmiim 3.6 5

279 Stackelbergâ��NashN}ameNvpproachNforNxonstrainedNμobustNéptimizationNWithN{uzzyNVariablescNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2020aNfbf 8.3 4

278 zventbtriggeredNdynamicNoutputNfeedbackNcontrolNforNnetworkedNnonlinearNsystemscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNlehfblejf 3.6 2

277 μobustNHâ��N−inningNSynchronizationNforNxomplexNNetworksNWithNzventbTriggeredNxommunicationN
SchemecNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2020aNklaNjghhbjgij 3.9 13

276 znergyNManagementNofN{uelNxellNHybridNVehicleNwasedNonN−artiallyNébservableNMarkovNyecisionN
−rocesscNIEEEfTransactionsfonfControlfSystemsfTechnologyaN2020aNgmaNhfmbhhe 4.8 19

275 zventbbasedNmixedNHâ��NandNpassiveNfilteringNforNdiscreteNsingularNstochasticNsystemscNInternationalf
JournalfoffControlaN2020aNnhaNgielbgifj 1.5 10

274 μobustNfunctionalNobserverNforNstabilisingNuncertainNfuzzyNsystemsNwithNtimebdelaycNGranularf
ComputingaN2020aNjaNjjbkn 5.4 1

273 −robabilitybtriggeredNformationNcontrolNwithNadaptiveNrolescNInternationalfJournalfoffControlaN2020aN
nhaNfnmnbgeee 1.5 4

272 ModelNμeductionNofNMarkovianN“umpNSystemsNWithNUncertainN−robabilitiescNIEEEfTransactionsfonf
AutomaticfControlaN2020aNkjaNhmgbhmm 5.9 30
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271 SynchronizationNxontrolNforNNeutralNStochasticNyelayNMarkovNNetworksNviaNSingleN−inningNImpulsiveN
StrategycNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNjeaNjiekbjifn 7.3 16

270 NonfragileNandNNonsynchronousNSynthesisNofNμeachableNSetNforNwernoulliNSwitchedNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNjeaNlgkblhf 7.3 8

269 StabilityNvnalysisNandNxontrolNforNSwitchedNSystemNWithNwoundedNvctuatorscNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNjeaNijekbijfg 7.3 13

268 vNNovelNyoubleb∞uadrantNSoxNxonsistentNvdaptiveNyroopNxontrolNinNyxNMicrogridscNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2020aNklaNgehibgehm 3.5 4

267 StabilizationNofNaNxlassNofNNonlinearNSystemsNWithNμandomNyisturbanceNviaNIntermittentNStochasticN
NoisecNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2020aNkjaNfhfmbfhgi 5.9 9

266 yirectedb}raphbébserverbwasedNModelb{reeNxooperativeNSlidingNModeNxontrolNforNyistributedN
znergyNStorageNSystemsNinNyxNMicrogridcNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfInformaticsaN2020aNfkaNfggibfghj11.9 15

265 xooperativeNfaultbtolerantNtrackingNcontrolNofNheterogeneousNhybridborderNmechanicalNsystemsN
withNactuatorNandNamplifierNfaultscNNonlinearfDynamicsaN2019aNnmaNiilbikg 5 14

264 μobustNvdaptiveNxontrolNofNInternetbbasedNwilateralNTeleoperationNSystemsNwithNTimebVaryingN
yelayNandNModelNUncertaintiesN2019aN 4

263 UniformNStatebofbxhargeNxontrolNStrategyNforN−lugbandb−layNzlectricNVehicleNinNSuperbU−ScNIEEEf
TransactionsfonfTransportationfElectrificationaN2019aNjaNffijbffji 7.6 7

262 yistributedNfaultNestimationNdesignNofNinterconnectedNsystemsNwithNexternalNdisturbancescNIETf
ControlfTheoryfandfApplicationsaN2019aNfhaNhllbhmk 2.5 9

261 xontainmentNxontrolNofNMultibagentNSystemsNwithNUniformN∞uantizationcNCircuitstfSystemstfandf
SignalfProcessingaN2019aNhmaNhnjgbhnle 2.2 4

260 μobustNsampledbdataNmodelNpredictiveNcontrolNforNnetworkedNsystemsNwithNtimebvaryingNdelaycN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2019aNgnaNfljmbflkm 3.6 6

259 μobustNRH_{inftyN}RNxontrolNforNTâ��SN{uzzyNSystemsNWithNStateNandNInputNTimebVaryingNyelaysNviaN
yelayb−roductbTypeN{unctionalNMethodcNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2019aNglaNfnflbfnhe 8.3 62

258 {aultNreconstructionNforNMarkovianNjumpNsystemsNwithNiterativeNadaptiveNobservercNAutomaticaaN
2019aNfejaNgjibgkh 5.7 23

257 μobustNvctiveNNoiseNxontrolNyesignNbyNéptimalNWeightedN–eastNSquaresNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2019aNkkaNhnjjbhnkl 3.9 15

256 MultileaderNMultiagentNSystemsNxontainmentNxontrolNWithNzventbTriggeringcNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNfbfe 7.3 19

255 zventbbasedNyistributedN{ilteringNvpproachNtoNNonlinearNStochasticNSystemsNoverNSensorNNetworkscN
InternationalfJournalfoffControltfAutomationfandfSystemsaN2019aNflaNmnkbnek 2.9 12

254 {uzzyNadaptiveNcontrolNofNaNclassNofNnonlinearNsystemsNwithNunmodeledNdynamicscNInternationalf
JournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2019aNhhaNlfgblhe 2.8 26
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253 vsynchronousNxontrolNofNxontinuousbTimeNNonlinearNMarkovN“umpNSystemsNSubjectNtoNStrictN
yissipativitycNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2019aNkiaNfgjebfgjk 5.9 65

252 HighborderNIntuitionisticN{uzzyNxognitiveNMapNwasedNonNzvidentialNμeasoningNTheorycNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2019aNglaNfkbhe 8.3 11

251 {aultNdetectionNforNvehicleNactiveNsuspensionNsystemsNinNfinitebfrequencyNdomaincNIETfControlfTheoryf
andfApplicationsaN2019aNfhaNhmlbhni 2.5 13

250 woundaryNcontrolNofNlinearNstochasticNreactionbdiffusionNsystemscNInternationalfJournalfoffRobustf
andfNonlinearfControlaN2019aNgnaNgkmbgmg 3.6 15

249 zventNTriggeredNvdaptiveN{uzzyNxonsensusNforNInterconnectedNSwitchedNMultiagentNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2019aNglaNfiibfjm 8.3 45

248 yiscretebTimeNSlidingNModeNxontrolNWithNyisturbanceNμejectioncNIEEEfTransactionsfonfIndustrialf
ElectronicsaN2019aNkkaNlnklblnlj 8.9 34

247 yistributedNcooperativeNadaptiveNtrackingNcontrolNforNheterogeneousNsystemsNwithNhybridNnonlinearN
dynamicscNNonlinearfDynamicsaN2019aNnjaNgfhfbgfif 5 16

246 xonvergenceNofNéptimalN–inearNzstimatorNWithNMultiplicativeNandNTimebxorrelatedNvdditiveN
MeasurementNNoisescNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2019aNkiaNgfnebgfnl 5.9 10

245 VariableNThresholdbwasedNSelectiveNUpdatingNvlgorithmsNinN{eedb{orwardNvctiveNNoiseNxontrolN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2019aNkkaNlmgblnj 3.9 12

244 NecessaryNconditionsNofNexponentialNstabilityNforNaNclassNofNlinearNneutralbtypeNtimebdelayNsystemscN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNfgmnbfgnl 1.5 7

243 vdaptiveNconsensusNcontrolNofNleaderbfollowingNsystemsNwithNtransmissionNnonlinearitiescN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNhflbhgm 1.5 57

242 μobustN”almanN{iltersNwasedNonN}aussianNScaleNMixtureNyistributionsNWithNvpplicationNtoNTargetN
TrackingcNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNinaNgemgbgenk 7.3 77

241 SlidingNmodeNcontrolNofNsingularlyNperturbedNsystemsNandNitsNapplicationNinNquadbrotorscN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNfhgjbfhhi 1.5 6

240 μobustNfaultNestimationNobserverNinNtheNfiniteNfrequencyNdomainNforNdescriptorNsystemscN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNfjnebfjnn 1.5 14

239 μeliableN{ilteringNofNNonlinearNMarkovianN“umpNSystemsoNTheNxontinuousbTimeNxasecNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNinaNhmkbhni 7.3 48

238 {ormationNcontrolNforNmultibrobotNsystemsNwithNcollisionNavoidancecNInternationalfJournalfoffControlaN
2019aNngaNggghbgghi 1.5 11

237 μeliableNTrackingNxontrolNforNUnderbvctuatedN∞uadrotorsNWithNWindNyisturbancescNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNinaNgejnbgele 7.3 27

236 vsynchronousN{ilteringNforNMarkovN“umpNNeuralNNetworksNWithN∞uantizedNéutputscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNinaNihhbiih 7.3 57

Ge Song
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235 yecentralizedNvdaptiveNzventbTriggeredNHN{ilteringNforNaNxlassNofNNetworkedNNonlinearN
InterconnectedNSystemscNIEEEfTransactionsfonfCyberneticsaN2019aNinaNfjlebfjln 10.2 98

234 NecessaryNandNSufficientNxonditionsNofNzxponentialNStabilityNforNyelayedN–inearNyiscretebTimeN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2019aNkiaNlfgblfn 5.9 21

233 RmathcalNH_{inftyN}RNxontrolNforNgbyNMarkovN“umpNSystemsNinNμoesserNModelcNIEEEfTransactionsfonf
AutomaticfControlaN2019aNkiaNiglbihg 5.9 59

232 μobustNexponentialNstabilityNofNuncertainNstochasticNsystemsNwithNprobabilisticNtimebvaryingNdelayscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNhglhbhgnf 3.6 11

231 {unctionalNobserverbbasedNfuzzyNcontrollerNdesignNforNcontinuousNnonlinearNsystemscNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2018aNinaNfeilbfeke 2.3 8

230 {aultNzstimationNSlidingbModeNébserverNWithNyigitalNxommunicationNxonstraintscNIEEEfTransactionsf
onfAutomaticfControlaN2018aNkhaNhihibhiif 5.9 86

229 zventbTriggeredN−inningNxontrolNforNxonsensusNofNMultiagentNSystemsNWithN∞uantizedNInformationcN
IEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2018aNimaNfngnbfnhm 7.3 127

228 μeachableNsetNestimationNforNdiscretebtimeNswitchedNsystemNwithNapplicationNtoNtimebdelayNsystemcN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNgikmbgimh 3.6 15

227 NewNcriteriaNforNstochasticNsuppressionNandNstabilizationNofNhybridNfunctionalNdifferentialNsystemscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNhnikbhnjm 3.6 17

226 μobustNapproximationbbasedNadaptiveNcontrolNofNmultipleNstateNdelayedNnonlinearNsystemsNwithN
unmodeledNdynamicscNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNhhehbhhgh 3.6 6

225 vdaptiveN{uzzyNxontrolNofNNonlinearNSystemsNWithNUnknownNyeadNZonesNwasedNonNxommandN
{ilteringcNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2018aNgkaNikbjj 8.3 115

224 {aultNyetectionN{ilteringNforNNonhomogeneousNMarkovianN“umpNSystemsNviaNaN{uzzyNvpproachcN
IEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2018aNgkaNfhfbfif 8.3 178

223 {aultNyiagnosisNofN−owerNSystemsNUsingNIntuitionisticN{uzzyNSpikingNNeuralN−NSystemscNIEEEf
TransactionsfonfSmartfGridaN2018aNnaNilllbilmi 10.7 73

222 μobustNadaptiveNconstrainedNboundaryNcontrolNforNaNsuspensionNcableNsystemNofNaNhelicoptercN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2018aNhgaNjebkm 2.8 18

221 {initebtimeNboundaryNstabilizationNofNreactionbdiffusionNsystemscNInternationalfJournalfoffRobustfandf
NonlinearfControlaN2018aNgmaNfkifbfkjg 3.6 25

220 xontrollablebyomainbwasedN{uzzyNμuleNzxtractionNforNxopperNμemovalN−rocessNxontrolcNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2018aNgkaNfliibfljk 8.3 15

219 StabilityNandNcontrolNofNdiscretebtimeNswitchedNsystemsNviaNonebstepNaheadN–yapunovNfunctionN
approachcNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2018aNfgaNffifbffil 2.5 14

218 −inningNimpulsiveNsynchronizationNforNstochasticNreactionbdiffusionNdynamicalNnetworksNwithNdelaycN
NeuralfNetworksaN2018aNfekaNgmfbgnh 9.1 24

(2018-2019)
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217 TwobyimensionalN−eakbtob−eakN{ilteringNforNStochasticN{ornasiniâ��MarchesiniNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2018aNkhaNfilgbfiln 5.9 33

216 RH_gRNéutputb{eedbackNxontrolNWithN{initeNMultipleNMeasurementNInformationcNIEEEfTransactionsf
onfAutomaticfControlaN2018aNkhaNgjmmbgjnj 5.9 5

215 μeliableNxontrolNofN{uzzyNSingularlyN−erturbedNSystemsNandNItsNvpplicationNtoNzlectronicNxircuitscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2018aNkjaNhjfnbhjgm 3.9 91

214 yissipativitybbasedNasynchronousNcontrolNofNdiscretebtimeNMarkovNjumpNsystemsNwithNmixedNtimeN
delayscNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNgfkfbgflf 3.6 39

213 NewNdelayNrangeâ��dependentNstabilityNcriteriaNforNintervalNtimebvaryingNdelayNsystemsNviaN
WirtingerbbasedNinequalitiescNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNkkfbkll 3.6 28

212 éptimallyNdistributedNformationNcontrolNwithNobstacleNavoidanceNforNmixedborderNmultibagentN
systemsNunderNswitchingNtopologiescNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2018aNfgaNfmjhbfmkh 2.5 22

211 zventbbasedNdissipativeNanalysisNforNdiscreteNtimebdelayNsingularNstochasticNsystemscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNkfekbkfgf 3.6 22

210 {initebtimeNboundednessNofNMarkovainNjumpNnonlinearNsystemsNwithNincompleteNinformationcN
InternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2018aNinaNhgnkbhhek 2.3 9

209 zffectNofNnoiseNonNtheNsolutionsNofNnonblinearNdelayNsystemscNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN
2018aNfgaNfmggbfmgn 2.5 8

208 μobustNcontrolNofNanNactiveNmagneticNbearingNsystemNusingNHâ��NandNdisturbanceNobserverbbasedN
controlcNJVCwJournalfoffVibrationfandfControlaN2017aNghaNfmjlbfmle 2 20

207 vdaptiveNfaultNtolerantNcontrolNagainstNactuatorNfaultscNInternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandf
SignalfProcessingaN2017aNhfaNfilbfkg 2.8 31

206 ScalableNformationNcontrolNinNstealthNwithNlimitedNsensingNrangecNInternationalfJournalfoffRobustfandf
NonlinearfControlaN2017aNglaNifebihh 3.6 13

205 {initebtimeNstabilizationNofNMarkovianNjumpNdelayNsystemsNâ��NaNswitchingNcontrolNapproachcN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNgnmbhfm 3.6 27

204 vnNadaptiveNeventbtriggeringNschemeNforNnetworkedNinterconnectedNcontrolNsystemNwithNstochasticN
uncertaintycNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNghkbgjf 3.6 54

203 SlidingNmodeNfaultbtolerantNcontrolNofNuncertainNsystemoNvNdeltaNoperatorNapproachcNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNiflhbifml 3.6 20

202 vctiveNfaultbtolerantNcontrolNagainstNactuatorNfaultNandNperformanceNanalysisNofNtheNeffectNofNtimeN
delayNdueNtoNfaultNdiagnosiscNInternationalfJournalfoffControltfAutomationfandfSystemsaN2017aNfjaNjhlbjik2.9 36

201 SteadyNformationNanalysisNonNmultibrobotNsystemscNJournalfoffControlfandfDecisionaN2017aNiaNfgbhf 0.9 5

200 −redictionNintervalbbasedNcontrollerNforNxhemicalNμeactorN2017aN 2
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199 SlidingNModeNxontrolNofNSingularNStochasticNMarkovN“umpNSystemscNIEEEfTransactionsfonfAutomaticf
ControlaN2017aNkgaNigkkbiglh 5.9 138

198 {uzzybModelbwasedNNonfragileN}uaranteedNxostNxontrolNofNNonlinearNMarkovN“umpNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2017aNilaNghmmbghnl 7.3 119

197 μeliableNxontrolNofN{uzzyNSystemsNWithN∞uantizationNandNSwitchedNvctuatorN{ailurescNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2017aNilaNgfnmbggem 7.3 65

196 {usionN”almandU{IμN{ilterNforNStateNzstimationNWithNUncertainN−arametersNandNNoiseNStatisticscN
IEEEfTransactionsfonfIndustrialfElectronicsaN2017aNkiaNheljbhemh 8.9 65

195 μeliableNHNâ��NstaticNoutputNcontrolNofNlinearNtimebvaryingNdelayNsystemsNagainstNsensorNfailurescN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNhfenbhfgh 3.6 18

194
{ixedbérderN−iecewisebvffineNéutputN{eedbackNxontrollerNforN{uzzybvffinebModelbwasedNNonlinearN
SystemsNWithNTimebVaryingNyelaycNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2017aN
kiaNnijbnjm

3.9 83

193 vsynchronousN{ilteringNofNNonlinearNMarkovN“umpNSystemsNWithNμandomlyNéccurredN∞uantizationN
viaNTâ��SN{uzzyNModelscNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2017aNfbf 8.3 33

192 TimebweightedNMμNforNswitchedN–−VNsystemsNviaNbalancedNrealisationcNIETfControlfTheoryfandf
ApplicationsaN2017aNffaNheknbhelm 2.5 10

191 SlidingNModeNxontrolNofNyiscretebTimeNSwitchedNSystemsNwithNμepeatedNScalarNNonlinearitiescNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2017aNkgaNikeibikfe 5.9 121

190
μobustNRH_{inftyN}RNxontrolNofNyiscretebTimeNNonhomogenousNMarkovianN“umpNSystemsNviaN
MultistepN–yapunovN{unctionNvpproachcNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:f
SystemsaN2017aNilaNfihnbfije

7.3 44

189 vccurateNandNμeliableNHumanN–ocalizationNUsingNxompositeN−articled{IμN{ilteringcNIEEEfTransactionsf
onfHumanuMachinefSystemsaN2017aNilaNhhgbhig 4.1 34

188 vnalysisNandNsynthesisNofNnetworkedNcontrolNsystemsoNvNsurveyNofNrecentNadvancesNandNchallengescN
ISAfTransactionsaN2017aNkkaNhlkbhng 5.5 210

187 ébserverbbasedNtrackingNcontrolNforNMIMéNpurebfeedbackNnonlinearNsystemsNwithNtimebdelayNandN
inputNquantisationcNInternationalfJournalfoffControlaN2017aNneaNgihhbgiim 1.5 16

186 InputbtobstateNstabilityNofNnonlinearNstochasticNtimebvaryingNsystemsNwithNimpulsiveNeffectscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNflngbfmen 3.6 33

185 NewNμesultsNonNStabilityNofNSlowlyNSwitchedNSystemsoNvNMultipleNyiscontinuousN–yapunovN{unctionN
vpproachcNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2017aNkgaNhjegbhjen 5.9 208

184 StabilityNofNneutralNstochasticNswitchedNtimeNdelayNsystemsoNvnNaverageNdwellNtimeNapproachcN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNjfgbjhg 3.6 36

183 {urtherNresultsNonNHâ��NcontrolNforNdiscretebtimeNMarkovianNjumpNtimebdelayNsystemscNInternationalf
JournalfoffControlaN2017aNneaNfjejbfjfl 1.5 26

182
vNNewNyesignNofNRHRNbInfinityN−iecewiseN{ilteringNforNyiscretebTimeNNonlinearNTimebVaryingNyelayN
SystemsNviaNTâ��SN{uzzyNvffineNModelscNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN
2017aNilaNgehibgeil

7.3 100

(2017-2017)
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181 {aultNdiagnosisNofNpowerNsystemsNusingNfuzzyNtissueblikeN−NsystemscNIntegratedfComputeruAidedf
EngineeringaN2017aNgiaNiefbiff 5.2 32

180 {aultNyetectionN{ilteringNforNNonlinearNSwitchedNStochasticNSystemscNIEEEfTransactionsfonf
AutomaticfControlaN2016aNkfaNfhfebfhfj 5.9 369

179 yissipativitybwasedN{ilteringNforN{uzzyNSwitchedNSystemsNWithNStochasticN−erturbationcNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2016aNkfaNfknibfknn 5.9 219

178 éptimalN−IybtypeNfuzzyNlogicNcontrollerNforNaNmultibinputNmultiboutputNactiveNmagneticNbearingN
systemcNNeuralfComputingfandfApplicationsaN2016aNglaNgehfbgeik 4.8 53

177 {initebtimeNstabilityNandNstabilisationNforNaNclassNofNnonlinearNsystemsNwithNtimebvaryingNdelaycN
InternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2016aNilaNfihhbfiii 2.3 75

176 IncipientNfaultNdiagnosisNforNTâ��SNfuzzyNsystemsNwithNapplicationNtoNhighbspeedNrailwayNtractionN
devicescNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2016aNfeaNggmkbggnl 2.5 19

175 éptimalNMemoryNSizeN{ormulaNforNMovingbvverageNyigitalN−haseb–ockedN–oopcNIEEEfSignalf
ProcessingfLettersaN2016aNghaNfmiibfmil 3.2 4

174 znergybefficientNdistributedNcontrolNofNlargebscaleNsystemsoNvNswitchedNsystemNapproachcN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2016aNgkaNhfefbhffl 3.6 36

173 vnNzxtendedNMembraneNSystemNwithNvctiveNMembranesNtoNSolveNvutomaticN{uzzyNxlusteringN
−roblemscNInternationalfJournalfoffNeuralfSystemsaN2016aNgkaNfkjeeei 6.2 40

172 −erformanceNassessmentNofNswitchedNcontrolNsystemsNbasedNonNtensorNspaceNapproachcN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2016aNheaNkhibkkh 2.8 2

171 vdaptiveNNeuralN{aultbTolerantNxontrolNofNaNhbyé{NModelNHelicopterNSystemcNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2016aNikaNgkebgle 7.3 236

170 vnalysisNandNdesignNofNdeltaNoperatorNsystemsNwithNnestedNactuatorNsaturationcNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2016aNilaNhleibhlfe 2.3 4

169 vdaptiveNoutputbfeedbackNneuralNtrackingNcontrolNforNaNclassNofNnonstrictbfeedbackNnonlinearN
systemscNInformationfSciencesaN2016aNhhibhhjaNgejbgfm 7.7 30

168
vNnewNrobustNadaptiveNcontrolNmethodNforNmodifiedNfunctionNprojectiveNsynchronizationNwithN
unknownNboundedNparametricNuncertaintiesNandNexternalNdisturbancescNNonlinearfDynamicsaN2016aN
mjaNhjjbhkh

5 13

167 StabilityNandNStabilizationNofNaNxlassNofNyiscretebTimeN{uzzyNSystemsNWithNSemibMarkovNStochasticN
UncertaintiescNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2016aNikaNfkigbfkjh 7.3 48

166 SwitchingNzxtensibleN{IμN{ilterNwankNforNvdaptiveNHorizonNStateNzstimationNWithNvpplicationcNIEEEf
TransactionsfonfControlfSystemsfTechnologyaN2016aNgiaNfejgbfejm 4.8 66

165 μobotNformationNcontrolNinNstealthNmodeNwithNscalableNteamNsizecNInternationalfJournalfoffControlaN
2016aNmnaNgfjjbgfkm 1.5 13

164 éutputNxonsensusNxontrolNofNMultiagentNSystemsNWithNUnknownNNonlinearNyeadNZonecNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2016aNikaNfhgnbfhhl 7.3 78
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163 SystemNIdentificationNandNμobustNxontrolNofNMultibInputNMultibéutputNvctiveNMagneticNwearingN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfControlfSystemsfTechnologyaN2016aNgiaNfgglbfghn 4.8 46

162 NetworkbbasedNeventbtriggeredNfilteringNforNMarkovianNjumpNsystemscNInternationalfJournalfoff
ControlaN2016aNmnaNfenkbfffe 1.5 37

161 }eneralizedNyissipativityNvnalysisNofNyigitalN{iltersNWithN{initebWordlengthNvrithmeticcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2016aNkhaNhmkbhne 3.5 32

160 yissipativityNvnalysisNforNyiscreteNTimebyelayN{uzzyNNeuralNNetworksNWithNMarkovianN“umpscNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2016aNgiaNihgbiih 8.3 47

159 InformationbbasedNrankingNofNfeNcompartmentNmodelsNofNdiffusionbweightedNsignalNattenuationNinN
fixedNprostateNtissuecNNMRfinfBiomedicineaN2016aNgnaNkkeblf 4.4 8

158 zventbtriggeredNfaultNdetectionNforNdiscretebtimeNnetworkedNcontrolNsystemsN2016aN 1

157 StrictNdissipativityNandNasymptoticNstabilityNofNdigitalNfiltersNinNdirectNformNwithNsaturationN
nonlinearitycNNonlinearfDynamicsaN2016aNmjaNijhbikf 5 5

156 vNNewNvpproachNonNyesignNofNaNyigitalN−haseb–ockedN–oopcNIEEEfSignalfProcessingfLettersaN2016aNghaNkeebkei3.2 7

155 vN{aultNyiagnosisNMethodNofN−owerNSystemsNwasedNonNanNImprovedNvdaptiveN{uzzyNSpikingNNeuralN−N
SystemsNandN−SéNvlgorithmscNChinesefJournalfoffElectronicsaN2016aNgjaNhgebhgl 0.9 22

154 znlargingNtheNdomainNofNattractionNandNmaximisingNconvergenceNrateNforNdeltaNoperatorNsystemsN
withNactuatorNsaturationcNInternationalfJournalfoffControlaN2015aNmmaNgehebgeih 1.5 8

153 ∞uantizedNxontrolNyesignNforNxognitiveNμadioNNetworksNModeledNasNNonlinearNSemibMarkovianN
“umpNSystemscNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfElectronicsaN2015aNkgaNghhebghie 8.9 170

152 xontrolNofNperiodicNsamplingNsystemsNsubjectNtoNactuatorNsaturationcNInternationalfJournalfoffRobustf
andfNonlinearfControlaN2015aNgjaNhkkfbhklm 3.6 12

151 –earningNaccurateNveryNfastNdecisionNtreesNfromNuncertainNdataNstreamscNInternationalfJournalfoff
SystemsfScienceaN2015aNikaNhehgbheje 2.3 4

150 {aultbTolerantNSlidingbModebébserverNSynthesisNofNMarkovianN“umpNSystemsNUsingN∞uantizedN
MeasurementscNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfElectronicsaN2015aNkgaNjnfebjnfm 8.9 224

149 ModelNreductionNonNMarkovianNjumpNsystemsNwithNpartiallyNunknownNtransitionNprobabilitiesoN
balancedNtruncationNapproachcNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2015aNnaNfiffbfigf 2.5 15

148 SynchronizationNofNdelayedNneuralNnetworksNwithN–ˆ'vyNnoiseNandNMarkovianNswitchingNviaNsampledN
datacNNonlinearfDynamicsaN2015aNmfaNfflnbffmn 5 19

147 {initebTimeNRH_{inftyN}RN{ilteringNforNTâ��SN{uzzyNyiscretebTimeNSystemsNWithNTimebVaryingNyelayNandN
NormbwoundedNUncertaintiescNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2015aNghaNgiglbgihi 8.3 53

146 UniformNTubeNwasedNStabilizationNofNSwitchedN–inearNSystemsNWithNModebyependentN−ersistentN
ywellbTimecNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2015aNkeaNgnnibgnnn 5.9 67

(2015-2016)
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145 ébserverNandNxommandb{ilterbwasedNvdaptiveN{uzzyNéutputN{eedbackNxontrolNofNUncertainN
NonlinearNSystemscNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfElectronicsaN2015aNkgaNjnkgbjnle 8.9 194

144 NonlinearNxontrolNforNTrackingNandNébstacleNvvoidanceNofNaNWheeledNMobileNμobotNWithN
NonholonomicNxonstraintcNIEEEfTransactionsfonfControlfSystemsfTechnologyaN2015aNfbf 4.8 38

143 μobustNxonstrainedNxontrolNforNMIMéNNonlinearNSystemsNwasedNonNyisturbanceNébservercNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2015aNkeaNhgmfbhgmk 5.9 160

142 StabilityNanalysisNforNdiscretebtimeNtwobdimensionalNswitchedNsystemsN2015aN 2

141 {uzzyNlogicNcontrolNofNySTvTxéMNforNimprovingNpowerNqualityNandNdynamicNperformanceN2015aN 8

140 yissipativitybwasedNSampledbyataN{uzzyNxontrolNyesignNandNitsNvpplicationNtoNTruckbTrailerNSystemcN
IEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2015aNghaNfkknbfkln 8.3 128

139 }lobalNfinitebtimeNstabilisationNforNaNclassNofNstochasticNnonlinearNsystemsNbyNoutputNfeedbackcN
InternationalfJournalfoffControlaN2015aNmmaNinibjek 1.5 44

138 μobustN–gNâ��N–â��NfilteringNforNaNclassNofNdynamicalNsystemsNwithNnonhomogeneousNMarkovNjumpN
processcNInternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2015aNikaNjnnbkem 2.3 17

137 vNNovelNébserverbwasedNéutputN{eedbackNxontrollerNyesignNforNyiscretebTimeN{uzzyNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2015aNghaNgghbggn 8.3 76

136 yecentralizedNvdaptiveN{uzzyNTrackingNxontrolNforNμobotN{ingerNyynamicscNIEEEfTransactionsfonf
FuzzyfSystemsaN2015aNghaNjefbjfe 8.3 105

135 TrackingNcontrolNofNuncertainNzulerâ��–agrangeNsystemsNwithNfinitebtimeNconvergencecNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2015aNgjaNhgnnbhhfj 3.6 26

134 {aultNestimationNobserverNdesignNforNdiscretebtimeNsystemsNinNfinitebfrequencyNdomaincN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2015aNgjaNfhlnbfhnm 3.6 33

133 énNtwobstepNcontrollerNdesignNforNpartiallyNunknownNunstableNsystemsN2015aN 1

132 {aultNyetectionaNIsolationaNzstimationaNandNvccommodationNofNyynamicNSystemscNMathematicalf
ProblemsfinfEngineeringaN2015aNgefjaNfbg 1.1

131 NewNyevelopmentsNinNSlidingNModeNxontrolNandNItsNvpplicationsNgeficNMathematicalfProblemsfinf
EngineeringaN2015aNgefjaNfbh 1.1 1

130 μecentNvdvancesNonNtheNTheoryNandNvpplicationsNofNNetworkedNxontrolNSystemscNMathematicalf
ProblemsfinfEngineeringaN2015aNgefjaNfbg 1.1

129 μesilientNestimationNforNaNclassNofNMarkovNjumpNlinearNsystemsNwithNunidealNmeasurementsNandNitsN
applicationNtoNrobotNarmNsystemsN2015aN 1
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