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246 SensorNfaultNestimationNandNaccommodationNforNdiscretebtimeNswitchedNlinearNsystemscNIETfControlf
TheoryfandfApplicationsaN2014aNmaNnkebnkl 2.5 33

245 InputbtobstateNstabilityNofNnonlinearNstochasticNtimebvaryingNsystemsNwithNimpulsiveNeffectscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNflngbfmen 3.6 33

244 {initebtimeNstabilisationNforNMarkovNjumpNsystemsNwithN}aussianNtransitionNprobabilitiescNIETfControlf
TheoryfandfApplicationsaN2013aNlaNgnmbhei 2.5 33

243 HNâ��NfilteringNforNaNclassNofNswitchedNlinearNparameterNvaryingNsystemscNInternationalfJournalfoff
SystemsfScienceaN2011aNigaNlmfblmm 2.3 33

242 μobustNadaptiveNcontrolNforNgreenhouseNclimateNusingNneuralNnetworkscNInternationalfJournalfoff
RobustfandfNonlinearfControlaN2011aNgfaNmfjbmgk 3.6 33

241 }eneralizedNyissipativityNvnalysisNofNyigitalN{iltersNWithN{initebWordlengthNvrithmeticcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2016aNkhaNhmkbhne 3.5 32

240 {aultNdiagnosisNofNpowerNsystemsNusingNfuzzyNtissueblikeN−NsystemscNIntegratedfComputeruAidedf
EngineeringaN2017aNgiaNiefbiff 5.2 32

239 xonstrainedNInfinitebHorizonNModelN−redictiveNxontrolNforN{uzzybyiscretebTimeNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2010aN 8.3 32

238 vdaptiveNfaultNtolerantNcontrolNagainstNactuatorNfaultscNInternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandf
SignalfProcessingaN2017aNhfaNfilbfkg 2.8 31

237 vdaptiveNoutputbfeedbackNneuralNtrackingNcontrolNforNaNclassNofNnonstrictbfeedbackNnonlinearN
systemscNInformationfSciencesaN2016aNhhibhhjaNgejbgfm 7.7 30

236 vctiveNfaultbtolerantNcontrolNforNswitchedNsystemsNwithNtimeNdelaycNInternationalfJournalfoffAdaptivef
ControlfandfSignalfProcessingaN2011aNgjaNikkbime 2.8 30
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235 ModelNμeductionNofNMarkovianN“umpNSystemsNWithNUncertainN−robabilitiescNIEEEfTransactionsfonf
AutomaticfControlaN2020aNkjaNhmgbhmm 5.9 30

234 vnalysisNandNdesignNforNdeltaNoperatorNsystemsNwithNactuatorNsaturationcNInternationalfJournalfoff
ControlaN2014aNmlaNnmlbnnn 1.5 28

233 zventbTriggeredN{uzzyNxontrolNforNNonlinearNSystemsNviaNSlidingNModeNvpproachcNIEEEfTransactionsf
onfFuzzyfSystemsaN2021aNgnaNhhkbhii 8.3 28

232 NewNdelayNrangeâ��dependentNstabilityNcriteriaNforNintervalNtimebvaryingNdelayNsystemsNviaN
WirtingerbbasedNinequalitiescNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNkkfbkll 3.6 28

231 {initebtimeNstabilizationNofNMarkovianNjumpNdelayNsystemsNâ��NaNswitchingNcontrolNapproachcN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNgnmbhfm 3.6 27

230 MultibconstrainedNfaultNestimationNobserverNdesignNwithNfiniteNfrequencyNspecificationsNforN
continuousbtimeNsystemscNInternationalfJournalfoffControlaN2014aNmlaNfkhjbfkij 1.5 27

229 StateNestimationNforNdiscretebtimeNneuralNnetworksNwithNtimebvaryingNdelaycNInternationalfJournalfoff
SystemsfScienceaN2012aNihaNkilbkjj 2.3 27

228 −arityNspacebbasedNfaultNdetectionNforNMarkovianNjumpNsystemscNInternationalfJournalfoffSystemsf
ScienceaN2009aNieaNigfbigm 2.3 27

227 μeliableNTrackingNxontrolNforNUnderbvctuatedN∞uadrotorsNWithNWindNyisturbancescNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNinaNgejnbgele 7.3 27

226 {uzzyNadaptiveNcontrolNofNaNclassNofNnonlinearNsystemsNwithNunmodeledNdynamicscNInternationalf
JournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2019aNhhaNlfgblhe 2.8 26

225 TrackingNcontrolNofNuncertainNzulerâ��–agrangeNsystemsNwithNfinitebtimeNconvergencecNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2015aNgjaNhgnnbhhfj 3.6 26

224 {urtherNresultsNonNHâ��NcontrolNforNdiscretebtimeNMarkovianNjumpNtimebdelayNsystemscNInternationalf
JournalfoffControlaN2017aNneaNfjejbfjfl 1.5 26

223 vNnewNapproachNtoNnetworkbbasedNHâ��NcontrolNforNstochasticNsystemscNInternationalfJournalfoff
RobustfandfNonlinearfControlaN2012aNggaNfehkbfejn 3.6 26

222 yesignNonNTypebgN{uzzybwasedNyistributedNSupervisoryNxontrolNWithNwacklashb–ikeNHysteresiscNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNgnaNgjgbgkf 8.3 26

221 {initebtimeNboundaryNstabilizationNofNreactionbdiffusionNsystemscNInternationalfJournalfoffRobustfandf
NonlinearfControlaN2018aNgmaNfkifbfkjg 3.6 25

220 SemiglobalNTrackingNxooperativeNxontrolNforNMultiagentNSystemsNWithNInputNSaturationoNvNMultipleN
SaturationN–evelsN{rameworkcNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2021aNkkaNfgfjbfggg 5.9 25

219 −inningNimpulsiveNsynchronizationNforNstochasticNreactionbdiffusionNdynamicalNnetworksNwithNdelaycN
NeuralfNetworksaN2018aNfekaNgmfbgnh 9.1 24

218 zventbdrivenNactuatorsoNtoNzeroNorNtoNholdtcNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN
2014aNgiaNglkfbgllh 3.6 24

(2014-2020)
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217 −assivityNandNpassificationNofNTâ��SNfuzzyNdescriptorNsystemsNwithNstochasticNperturbationNandNtimeN
delaycNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2013aNlaNflffbflgi 2.5 24

216 yesignNonNHNâ��bfilteringNforNdiscretebtimeNswitchedNdelayNsystemscNInternationalfJournalfoffSystemsf
ScienceaN2011aNigaNfnkjbfnlh 2.3 24

215
vNNewN{ixedbTimeNxonsensusNTrackingNvpproachNforNSecondbérderNMultiagentNSystemsNUnderN
yirectedNxommunicationNTopologycNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN
2021aNjfaNgimmbgjee

7.3 24

214 {aultNreconstructionNforNMarkovianNjumpNsystemsNwithNiterativeNadaptiveNobservercNAutomaticaaN
2019aNfejaNgjibgkh 5.7 23

213 yissipativitybwasedNxonsensusNforN{uzzyNMultiagentNSystemsNUnderNSwitchingNyirectedNTopologiescN
IEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNgnaNffihbffjf 8.3 23

212 {initebTimeN}ainbScheduledNxontrolNonNStochasticNwioreactorNSystemsNwithN−artiallyN”nownN
TransitionN“umpNμatescNCircuitstfSystemstfandfSignalfProcessingaN2011aNheaNkenbkgl 2.2 22

211 vN{aultNyiagnosisNMethodNofN−owerNSystemsNwasedNonNanNImprovedNvdaptiveN{uzzyNSpikingNNeuralN−N
SystemsNandN−SéNvlgorithmscNChinesefJournalfoffElectronicsaN2016aNgjaNhgebhgl 0.9 22

210 éptimallyNdistributedNformationNcontrolNwithNobstacleNavoidanceNforNmixedborderNmultibagentN
systemsNunderNswitchingNtopologiescNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2018aNfgaNfmjhbfmkh 2.5 22

209 zventbbasedNdissipativeNanalysisNforNdiscreteNtimebdelayNsingularNstochasticNsystemscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNkfekbkfgf 3.6 22

208 vctiveNfaultbtolerantNcontrolNforNnearNspaceNvehiclesNbasedNonNreferenceNmodelNadaptiveNslidingN
modeNschemecNInternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2014aNgmaNlkjblll 2.8 21

207 {aultNyetectionaNIsolationaNandTolerantNxontrolNofNVehiclesNusingNSoftNxomputingNMethodscNIETf
ControlfTheoryfandfApplicationsaN2014aNmaNkjjbkjl 2.5 21

206 vdaptiveNyynamicNSlidingNModeNxontrolNforNNearNSpaceNVehiclesNUnderNvctuatorN{aultscNCircuitstf
SystemstfandfSignalfProcessingaN2013aNhgaNggmfbggnk 2.2 21

205 {initebTimeNStabilizationNofNStochasticNSystemsNWithN−artiallyN”nownNTransitionN−robabilitiescN
JournalfoffDynamicfSystemstfMeasurementfandfControltfTransactionsfoffthefASMEaN2011aNfhhaN 1.6 21

204
μepresentationNofNUncertainNMultichannelNyigitalNSignalNSpacesNandNStudyNofN−atternNμecognitionN
wasedNonNMetricsNandNyifferenceNValuesNonN{uzzyNRnRNbxellNNumberNSpacescNIEEEfTransactionsfonf
FuzzyfSystemsaN2009aNflaNigfbihn

8.3 21

203 NecessaryNandNSufficientNxonditionsNofNzxponentialNStabilityNforNyelayedN–inearNyiscretebTimeN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2019aNkiaNlfgblfn 5.9 21

202 μobustNcontrolNofNanNactiveNmagneticNbearingNsystemNusingNHâ��NandNdisturbanceNobserverbbasedN
controlcNJVCwJournalfoffVibrationfandfControlaN2017aNghaNfmjlbfmle 2 20

201 SlidingNmodeNfaultbtolerantNcontrolNofNuncertainNsystemoNvNdeltaNoperatorNapproachcNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNiflhbifml 3.6 20

200 SwitchingNfaultNtolerantNcontrolNdesignNviaNglobalNdissipativitycNInternationalfJournalfoffSystemsf
ScienceaN2010aNifaNfeehbfefg 2.3 20
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199 SlidingNModeNxontrolNforNMarkovN“umpNSystemsNWithNyelaysNviaNvsynchronousNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNgnfkbgngj 7.3 20

198 MultileaderNMultiagentNSystemsNxontainmentNxontrolNWithNzventbTriggeringcNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2019aNfbfe 7.3 19

197 SynchronizationNofNdelayedNneuralNnetworksNwithN–ˆ'vyNnoiseNandNMarkovianNswitchingNviaNsampledN
datacNNonlinearfDynamicsaN2015aNmfaNfflnbffmn 5 19

196
}lobalN−redefinedNTimeNandNvccuracyNvdaptiveNNeuralNNetworkNxontrolNforNUncertainN
Strictb{eedbackNSystemsNWithNéutputNxonstraintNandNyeadNZonecNIEEEfTransactionsfonfSystemstf
MantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNfbfk

7.3 19

195 IncipientNfaultNdiagnosisNforNTâ��SNfuzzyNsystemsNwithNapplicationNtoNhighbspeedNrailwayNtractionN
devicescNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2016aNfeaNggmkbggnl 2.5 19

194 }uaranteedNcostNcontrolNofNnetworkedNcontrolNsystemsNbasedNonNdeltaNoperatorN”almanNfiltercN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2013aNglaNlefblfl 2.8 19

193 znergyNManagementNofN{uelNxellNHybridNVehicleNwasedNonN−artiallyNébservableNMarkovNyecisionN
−rocesscNIEEEfTransactionsfonfControlfSystemsfTechnologyaN2020aNgmaNhfmbhhe 4.8 19

192 μeliableNHNâ��NstaticNoutputNcontrolNofNlinearNtimebvaryingNdelayNsystemsNagainstNsensorNfailurescN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2017aNglaNhfenbhfgh 3.6 18

191 μobustNadaptiveNconstrainedNboundaryNcontrolNforNaNsuspensionNcableNsystemNofNaNhelicoptercN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2018aNhgaNjebkm 2.8 18

190 μobustNfaultNdetectionNforNdiscretebtimeNstochasticNsystemsNwithNnonbhomogeneousNjumpN
processescNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2014aNmaNfbfe 2.5 18

189 {uzzyNRnRbzllipsoidNNumbersNandNμepresentationsNofNUncertainNMultichannelNyigitalNInformationcN
IEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2014aNggaNfffhbffgk 8.3 18

188 vNcommonNlinearNcopositiveN–yapunovNfunctionNforNswitchedNpositiveNlinearNsystemsNwithN
commutableNsubsystemscNInternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2013aNiiaNfnnibgeeh 2.3 18

187 vpproximateNfinitebdimensionalNfilteringNforNpolynomialNstatesNoverNpolynomialNobservationscN
InternationalfJournalfoffControlaN2010aNmhaNlgiblhe 1.5 18

186 μobustN–gNâ��N–â��NfilteringNforNaNclassNofNdynamicalNsystemsNwithNnonhomogeneousNMarkovNjumpN
processcNInternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2015aNikaNjnnbkem 2.3 17

185 NewNcriteriaNforNstochasticNsuppressionNandNstabilizationNofNhybridNfunctionalNdifferentialNsystemscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNhnikbhnjm 3.6 17

184 μobustNfinitebtimeNcontrolNforNaNclassNofNextendedNstochasticNswitchingNsystemscNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2011aNigaNffnlbfgej 2.3 17

183 μobustNpredictiveNcontrolNforNnetworkedNcontrolNandNapplicationNtoNyxbmotorNcontrolcNIETfControlf
TheoryfandfApplicationsaN2014aNmaNfhfgbfhge 2.5 16

182 ébserverbbasedNtrackingNcontrolNforNMIMéNpurebfeedbackNnonlinearNsystemsNwithNtimebdelayNandN
inputNquantisationcNInternationalfJournalfoffControlaN2017aNneaNgihhbgiim 1.5 16

(2017-2021)
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181
μobustNexponentialNstabilityNforNdiscretebtimeNintervalNwvMNneuralNnetworksNwithNdelaysNandN
MarkovianNjumpNparameterscNInternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2010aN
giaNlkeblmj

2.8 16

180 znergybtob−eakN{ilteringNofNSemibMarkovN“umpNSystemsNWithNMismatchedNModescNIEEEfTransactionsf
onfAutomaticfControlaN2020aNkjaNihjkbihkf 5.9 16

179 yistributedNcooperativeNadaptiveNtrackingNcontrolNforNheterogeneousNsystemsNwithNhybridNnonlinearN
dynamicscNNonlinearfDynamicsaN2019aNnjaNgfhfbgfif 5 16

178 SynchronizationNxontrolNforNNeutralNStochasticNyelayNMarkovNNetworksNviaNSingleN−inningNImpulsiveN
StrategycNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNjeaNjiekbjifn 7.3 16

177 μobustNvctiveNNoiseNxontrolNyesignNbyNéptimalNWeightedN–eastNSquaresNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2019aNkkaNhnjjbhnkl 3.9 15

176 ModelNreductionNonNMarkovianNjumpNsystemsNwithNpartiallyNunknownNtransitionNprobabilitiesoN
balancedNtruncationNapproachcNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2015aNnaNfiffbfigf 2.5 15

175 NeuralNnetworkNadaptiveNdynamicNslidingNmodeNformationNcontrolNofNmultibagentNsystemscN
InternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2020aNjfaNgegjbgeie 2.3 15

174 μeachableNsetNestimationNforNdiscretebtimeNswitchedNsystemNwithNapplicationNtoNtimebdelayNsystemcN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNgikmbgimh 3.6 15

173 xontrollablebyomainbwasedN{uzzyNμuleNzxtractionNforNxopperNμemovalN−rocessNxontrolcNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2018aNgkaNfliibfljk 8.3 15

172 HNâ��NNfilteringNforNdiscretebtimeNMarkovNjumpNsystemsNwithNunknownNtransitionNprobabilitiescN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2014aNgmaNfhmbfim 2.8 15

171 vdaptiveNvariableNstructureNstateNestimationNforNuncertainNsystemsNwithNpersistentlyNboundedN
disturbancescNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2010aNgeaNgeehbgefj 3.6 15

170 μobustNHNâ��NxontrolNforNxlassNofNyiscretebTimeNMarkovianN“umpNSystemsNwithNTimebVaryingNyelaysN
wasedNonNyeltaNéperatorcNCircuitstfSystemstfandfSignalfProcessingaN2008aNglaNkglbkih 2.2 15

169 μesilientNfilteringNforNcyberbphysicalNsystemsNunderNdenialbofbserviceNattackscNInternationalfJournalf
offRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNfljibflkn 3.6 15

168 woundaryNcontrolNofNlinearNstochasticNreactionbdiffusionNsystemscNInternationalfJournalfoffRobustf
andfNonlinearfControlaN2019aNgnaNgkmbgmg 3.6 15

167 yirectedb}raphbébserverbwasedNModelb{reeNxooperativeNSlidingNModeNxontrolNforNyistributedN
znergyNStorageNSystemsNinNyxNMicrogridcNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfInformaticsaN2020aNfkaNfggibfghj11.9 15

166 xooperativeNfaultbtolerantNtrackingNcontrolNofNheterogeneousNhybridborderNmechanicalNsystemsN
withNactuatorNandNamplifierNfaultscNNonlinearfDynamicsaN2019aNnmaNiilbikg 5 14

165 StabilityNandNcontrolNofNdiscretebtimeNswitchedNsystemsNviaNonebstepNaheadN–yapunovNfunctionN
approachcNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN2018aNfgaNffifbffil 2.5 14

164 }lobalNrobustNtrackingNcontrolNofNnonbaffineNnonlinearNsystemsNwithNapplicationNtoNyawNcontrolNofN
UvVNhelicoptercNInternationalfJournalfoffControltfAutomationfandfSystemsaN2013aNffaNnjlbnkj 2.9 14
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163 VariationalNvdaptiveN”almanN{ilterNWithN}aussianbInversebWishartNMixtureNyistributioncNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2021aNkkaNflmkbflnh 5.9 14

162 μobustNfaultNestimationNobserverNinNtheNfiniteNfrequencyNdomainNforNdescriptorNsystemscN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNfjnebfjnn 1.5 14

161 −athN−lanningNforNSmartNxarNwasedNonNyijkstraNvlgorithmNandNyynamicNWindowNvpproachcNWirelessf
CommunicationsfandfMobilefComputingaN2021aNgegfaNfbfg 1.9 14

160 {initebtimeNcommandNfilteredNadaptiveNcontrolNforNnonlinearNsystemsNviaNimmersionNandNinvariancecN
SciencefChinafInformationfSciencesaN2021aNkiaNf 3.4 14

159 ScalableNformationNcontrolNinNstealthNwithNlimitedNsensingNrangecNInternationalfJournalfoffRobustfandf
NonlinearfControlaN2017aNglaNifebihh 3.6 13

158
vNnewNrobustNadaptiveNcontrolNmethodNforNmodifiedNfunctionNprojectiveNsynchronizationNwithN
unknownNboundedNparametricNuncertaintiesNandNexternalNdisturbancescNNonlinearfDynamicsaN2016aN
mjaNhjjbhkh

5 13

157 μobotNformationNcontrolNinNstealthNmodeNwithNscalableNteamNsizecNInternationalfJournalfoffControlaN
2016aNmnaNgfjjbgfkm 1.5 13

156 {initebTimeNxontrolNandNzstimationNforNxomplexNandN−racticalNyynamicalNSystemscNAbstractfandf
AppliedfAnalysisaN2014aNgefiaNfbg 0.7 13

155 μobustNHâ��NfilteringNforNaNclassNofNMarkovianNjumpNsystemsNwithNtimebvaryingNdelaysNbasedNonNdeltaN
operatorNapproachcNAsianfJournalfoffControlaN2011aNfhaNhnmbiel 1.7 13

154 μobustNHâ��N−inningNSynchronizationNforNxomplexNNetworksNWithNzventbTriggeredNxommunicationN
SchemecNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2020aNklaNjghhbjgij 3.9 13

153 {aultNdetectionNforNvehicleNactiveNsuspensionNsystemsNinNfinitebfrequencyNdomaincNIETfControlfTheoryf
andfApplicationsaN2019aNfhaNhmlbhni 2.5 13

152 StabilityNvnalysisNandNxontrolNforNSwitchedNSystemNWithNwoundedNvctuatorscNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNjeaNijekbijfg 7.3 13

151 zventbbasedNyistributedN{ilteringNvpproachNtoNNonlinearNStochasticNSystemsNoverNSensorNNetworkscN
InternationalfJournalfoffControltfAutomationfandfSystemsaN2019aNflaNmnkbnek 2.9 12

150 xontrolNofNperiodicNsamplingNsystemsNsubjectNtoNactuatorNsaturationcNInternationalfJournalfoffRobustf
andfNonlinearfControlaN2015aNgjaNhkkfbhklm 3.6 12

149 –earningNnaiveNwayesNclassifiersNfromNpositiveNandNunlabelledNexamplesNwithNuncertaintycN
InternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2012aNihaNfmejbfmgj 2.3 12

148 xentralNsuboptimalNHNâ��NcontrolNdesignNforNnonlinearNpolynomialNsystemscNInternationalfJournalfoff
SystemsfScienceaN2011aNigaNmefbmem 2.3 12

147 VariableNThresholdbwasedNSelectiveNUpdatingNvlgorithmsNinN{eedb{orwardNvctiveNNoiseNxontrolN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2019aNkkaNlmgblnj 3.9 12

146 xollisionb{reeN{ormationNxontrolNforNMultibvgentNSystemsNWithNyynamicNMappingcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2020aNklaNfnmibfnmm 3.5 11

(2020-2021)
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145 μobustNexponentialNstabilityNofNuncertainNstochasticNsystemsNwithNprobabilisticNtimebvaryingNdelayscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNhglhbhgnf 3.6 11

144 HighborderNIntuitionisticN{uzzyNxognitiveNMapNwasedNonNzvidentialNμeasoningNTheorycNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2019aNglaNfkbhe 8.3 11

143 ébserverbbasedNfinitebtimeNstabilizationNforNextendedNMarkovNjumpNsystemscNAsianfJournalfoff
ControlaN2011aNfhaNngjbnhj 1.7 11

142 {uzzyNModelNwasedNxontrolNforNznergyNManagementNandNéptimizationNinN{uelNxellNVehiclescNIEEEf
TransactionsfonfVehicularfTechnologyaN2020aNknaNfiklibfikmm 6.8 11

141 {ormationNcontrolNforNmultibrobotNsystemsNwithNcollisionNavoidancecNInternationalfJournalfoffControlaN
2019aNngaNggghbgghi 1.5 11

140 {ixedbtimeNslidingNmodeNcooperativeNcontrolNforNmultiagentNnetworksNviaNeventbtriggeredNstrategycN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNgfbhk 3.6 11

139 {aultNestimationNandNfaultbtolerantNcontrolNforNlinearNdiscreteNtimebvaryingNstochasticNsystemscN
SciencefChinafInformationfSciencesaN2021aNkiaNf 3.4 11

138 TimebweightedNMμNforNswitchedN–−VNsystemsNviaNbalancedNrealisationcNIETfControlfTheoryfandf
ApplicationsaN2017aNffaNheknbhelm 2.5 10

137 xonvergenceNofNéptimalN–inearNzstimatorNWithNMultiplicativeNandNTimebxorrelatedNvdditiveN
MeasurementNNoisescNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2019aNkiaNgfnebgfnl 5.9 10

136 zventbbasedNmixedNHâ��NandNpassiveNfilteringNforNdiscreteNsingularNstochasticNsystemscNInternationalf
JournalfoffControlaN2020aNnhaNgielbgifj 1.5 10

135 xontrolNofNyiscretebTimeNStochasticNSystemsNWithN−acketN–ossNbyNzventbTriggeredNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNljjblki 7.3 10

134 yistributedNfaultNestimationNdesignNofNinterconnectedNsystemsNwithNexternalNdisturbancescNIETf
ControlfTheoryfandfApplicationsaN2019aNfhaNhllbhmk 2.5 9

133 ModelNpredictiveNcontrolNofNdistributedNnetworkedNcontrolNsystemsNwithNquantizationNandNswitchingN
topologycNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNijmibijnn 3.6 9

132 μobustNHNâ��NNfilteringNforNaNclassNofNuncertainNstochasticNhybridNneutralNsystemsNwithNtimebvaryingN
delaycNInternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2013aNglaNikgbill 2.8 9

131 vNnovelNapproachNofNminingNstrongNjumpingNemergingNpatternsNbasedNonNwSxbtreecNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2014aNijaNjnmbkfj 2.3 9

130 éutputNregulationNofNtimeNdelayNsystemsNbasedNonNinternalNmodelNprincipleN2013aN 9

129 StabilizationNofNaNxlassNofNNonlinearNSystemsNWithNμandomNyisturbanceNviaNIntermittentNStochasticN
NoisecNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2020aNkjaNfhfmbfhgi 5.9 9

128 yesignNofNbacktrackingNsearchNheuristicsNforNparameterNestimationNofNpowerNsignalscNNeuralf
ComputingfandfApplicationsaN2021aNhhaNfilnbfink 4.8 9

Ge Song
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127 {initebtimeNboundednessNofNMarkovainNjumpNnonlinearNsystemsNwithNincompleteNinformationcN
InternationalfJournalfoffSystemsfScienceaN2018aNinaNhgnkbhhek 2.3 9

126 znlargingNtheNdomainNofNattractionNandNmaximisingNconvergenceNrateNforNdeltaNoperatorNsystemsN
withNactuatorNsaturationcNInternationalfJournalfoffControlaN2015aNmmaNgehebgeih 1.5 8

125 {uzzyNlogicNcontrolNofNySTvTxéMNforNimprovingNpowerNqualityNandNdynamicNperformanceN2015aN 8

124 MemoryNéutputb{eedbackNIntegralNSlidingNModeNxontrolNforN{urutaN−endulumNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2020aNklaNgeigbgejg 3.9 8

123 {unctionalNobserverbbasedNfuzzyNcontrollerNdesignNforNcontinuousNnonlinearNsystemscNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2018aNinaNfeilbfeke 2.3 8

122 yelaybdependentNmodelNreductionNforNcontinuousbtimeNswitchedNstatebdelayedNsystemscN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2011aNgjaNmihbmji 2.8 8

121 éutputN{eedbackbwasedNNeuralNvdaptiveN{initebTimeNxontainmentNxontrolNofNNonbStrictN{eedbackN
NonlinearNMultibvgentNSystemscNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNfbfg 3.9 8

120 InformationbbasedNrankingNofNfeNcompartmentNmodelsNofNdiffusionbweightedNsignalNattenuationNinN
fixedNprostateNtissuecNNMRfinfBiomedicineaN2016aNgnaNkkeblf 4.4 8

119 NonfragileNandNNonsynchronousNSynthesisNofNμeachableNSetNforNwernoulliNSwitchedNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNjeaNlgkblhf 7.3 8

118 yisturbancebébserverbwasedNTerminalNSlidingNModeNxontrolNforN–inearNTractionNSystemNWithN
−rescribedN−erformancecNIEEEfTransactionsfonfTransportationfElectrificationaN2021aNlaNkinbkjm 7.6 8

117 NonfragileNébserverbwasedNxontrolNforNMarkovianN“umpNSystemsNSubjectNtoNvsynchronousNModescN
IEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNhjhhbhjie 7.3 8

116 zffectNofNnoiseNonNtheNsolutionsNofNnonblinearNdelayNsystemscNIETfControlfTheoryfandfApplicationsaN
2018aNfgaNfmggbfmgn 2.5 8

115 UniformNStatebofbxhargeNxontrolNStrategyNforN−lugbandb−layNzlectricNVehicleNinNSuperbU−ScNIEEEf
TransactionsfonfTransportationfElectrificationaN2019aNjaNffijbffji 7.6 7

114 yelaybdependentNstateNestimationNforNdiscreteNMarkovianNjumpNneuralNnetworksNwithNtimebvaryingN
delaycNAsianfJournalfoffControlaN2011aNfhaNnfibngi 1.7 7

113 HNâ��NoutputNfeedbackNcontrolNdesignNforNdiscretebtimeNfuzzyNsystemscNOptimalfControlfApplicationsf
andfMethodsaN2009aNheaNifjbihl 1.7 7

112 {aultNtolerantNcontrolNdesignNviaNhybridNpetriNnetscNAsianfJournalfoffControlaN2010aNfgaNjmkbjnk 1.7 7

111 SolvingNfuzzyNregressionNequationNandNitsNapproximationNforNrandomNfuzzyNvariableNandNtheirN
applicationcNSoftfComputingaN2020aNgiaNnfnbnhh 3.5 7

110 vNNewNvpproachNonNyesignNofNaNyigitalN−haseb–ockedN–oopcNIEEEfSignalfProcessingfLettersaN2016aNghaNkeebkei3.2 7

(2016-2018)
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109 NecessaryNconditionsNofNexponentialNstabilityNforNaNclassNofNlinearNneutralbtypeNtimebdelayNsystemscN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNfgmnbfgnl 1.5 7

108 vNNewNvpproachNtoNxharacterizeNSuccessiveN−acketN–ossesNinNStochasticNNetworkedNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNjfaNjjgbjke 7.3 7

107
{aultNestimationNandNfaultbtolerantNcontrolNforNnetworkedNsystemsNbasedNonNanNadaptiveN
memorybbasedNeventbtriggeredNmechanismcNIEEEfTransactionsfonfNetworkfSciencefandfEngineeringaN
2021aNfbf

4.9 7

106 μobustNsampledbdataNmodelNpredictiveNcontrolNforNnetworkedNsystemsNwithNtimebvaryingNdelaycN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2019aNgnaNfljmbflkm 3.6 6

105 μobustNapproximationbbasedNadaptiveNcontrolNofNmultipleNstateNdelayedNnonlinearNsystemsNwithN
unmodeledNdynamicscNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2018aNgmaNhhehbhhgh 3.6 6

104 HighNperformanceNHâ��NcontrolNofNnonbminimumNphaseNvctiveNMagneticNwearingNsystemN2014aN 6

103 ébserverbwasedNHâ��NxontrolNonNNonhomogeneousNyiscretebTimeNMarkovN“umpNSystemscNJournalfoff
DynamicfSystemstfMeasurementfandfControltfTransactionsfoffthefASMEaN2013aNfhjaN 1.6 6

102 μobustNadaptiveNslidingNmodeNcontrolNforNuncertainNdeltaNoperatorNsystemscNInternationalfJournalfoff
AdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2009aNgiaNndabnda 2.8 6

101 {aultNdetectionNforNaNclassNofNnonlinearNnetworkedNcontrolNsystemscNInternationalfJournalfoff
AdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2009aNgiaNndabnda 2.8 6

100 NewNlowerNmatrixNboundsNforNtheNsolutionNofNtheNcontinuousNalgebraicNlyapunovNequationcNAsianf
JournalfoffControlaN2008aNfeaNiinbijj 1.7 6

99 éutputN{eedbackNSlidingNModeNxontrolNofNMarkovianN“umpNSystemsNandNItsNvpplicationNtoNSwitchedN
woostNxonvertercNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNjfhibjfii 3.9 6

98 {ormationNcontrolNofNsingularNmultiagentNsystemsNwithNswitchingNtopologiescNInternationalfJournalf
offRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNkjgbkki 3.6 6

97 −olytopicNzventbTriggeredNμobustNModelN−redictiveNxontrolNforNxonstrainedN–inearNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNgjnibgkeh 3.9 6

96 μobustN{ormationNxontrolNforNMultibvgentNSystemsoNvNμeferenceNxorrectionNwasedNvpproachcNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNgkfkbgkgj 3.9 6

95 SlidingNmodeNcontrolNofNsingularlyNperturbedNsystemsNandNitsNapplicationNinNquadbrotorscN
InternationalfJournalfoffControlaN2019aNngaNfhgjbfhhi 1.5 6

94 xooperativeNxontrolbwasedNTaskNvssignmentsNforNMultiagentNSystemsNWithNIntermittentN
xommunicationcNIEEEfTransactionsfonfIndustrialfInformaticsaN2021aNflaNkknlbklem 11.9 6

93 SteadyNformationNanalysisNonNmultibrobotNsystemscNJournalfoffControlfandfDecisionaN2017aNiaNfgbhf 0.9 5

92 zventbTriggeredN−robabilitybyrivenNvdaptiveN{ormationNxontrolNforNMultipleNzllipticalNvgentscNIEEEf
TransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2020aNfbfe 7.3 5

Ge Song
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91 RH_gRNéutputb{eedbackNxontrolNWithN{initeNMultipleNMeasurementNInformationcNIEEEfTransactionsf
onfAutomaticfControlaN2018aNkhaNgjmmbgjnj 5.9 5

90 HNâ��NschedulingNcontrolNonNstochasticNneutralNsystemsNsubjectNtoNactuatorNnonlinearitycNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2013aNiiaNfhefbfhff 2.3 5

89 StabilityNandNstabilizationNofNTbSNfuzzyNsystemsNwithNtimebvaryingNdelayoNvnNinputboutputNapproachN
2011aN 5

88 éptimalNrobustNformationNcontrolNforNheterogeneousNmultibagentNsystemsNbasedNonNreinforcementN
learningcNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControla 3.6 5

87 zventbtriggeredNHâ��NfilteringNforNnonlinearNdiscretebtimeNstochasticNsystemsNwithNapplicationNtoN
vehicleNrollNstabilityNcontrolcNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNmihebmiim 3.6 5

86 StrictNdissipativityNandNasymptoticNstabilityNofNdigitalNfiltersNinNdirectNformNwithNsaturationN
nonlinearitycNNonlinearfDynamicsaN2016aNmjaNijhbikf 5 5

85 μesilientNzventbTriggeredNxontrolNforNNetworkedNxascadeNxontrolNSystemsNUnderNyenialbofbServiceN
vttacksNandNvctuatorNSaturationcNIEEEfSystemsfJournalaN2021aNfbn 4.3 5

84 μobustN{ormationNxontrolNforNNonlinearNHeterogeneousNMultiagentNSystemsNwasedNonNvdaptiveN
zventbTriggeredNStrategycNIEEEfTransactionsfonfAutomationfSciencefandfEngineeringaN2021aNfbfh 4.9 5

83 μobustNvdaptiveNxontrolNofNInternetbbasedNwilateralNTeleoperationNSystemsNwithNTimebVaryingN
yelayNandNModelNUncertaintiesN2019aN 4

82 xontainmentNxontrolNofNMultibagentNSystemsNwithNUniformN∞uantizationcNCircuitstfSystemstfandf
SignalfProcessingaN2019aNhmaNhnjgbhnle 2.2 4

81 –earningNaccurateNveryNfastNdecisionNtreesNfromNuncertainNdataNstreamscNInternationalfJournalfoff
SystemsfScienceaN2015aNikaNhehgbheje 2.3 4

80 −eriodicallyNIntermittentNStabilizationNofNNeuralNNetworksNwasedNonNyiscretebTimeNébservationscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2020aNklaNhinlbhjef 3.5 4

79 éptimalNMemoryNSizeN{ormulaNforNMovingbvverageNyigitalN−haseb–ockedN–oopcNIEEEfSignalf
ProcessingfLettersaN2016aNghaNfmiibfmil 3.2 4

78 vnalysisNandNdesignNofNdeltaNoperatorNsystemsNwithNnestedNactuatorNsaturationcNInternationalf
JournalfoffSystemsfScienceaN2016aNilaNhleibhlfe 2.3 4

77 ImprovingNpowerNqualityNandNstabilityNofNwindNenergyNconversionNsystemNwithNfuzzybcontrolledN
STvTxéMcNAustralianfJournalfoffElectricalfandfElectronicsfEngineeringaN2015aNfgaNfmhbfnh 0.6 4

76 }eneticNalgorithmNoptimisedNfuzzyNcontrolNofNySTvTxéMNforNimprovingNpowerNqualityN2014aN 4

75 TheNunbalancedNlinguisticNaggregationNoperatorNinNgroupNdecisionNmakingN2012aN 4

74 −redictiveNcontrolNofNnetworkedNsystemsNwithNcommunicationNdelaysN2012aN 4

(2012-2018)
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73 StateNfeedbackNcontrolNagainstNsensorNfaultsNforN–ipschitzNnonlinearNsystemsNviaNnewNslidingNmodeN
observerNtechniquesN2011aN 4

72 zventbTriggeredNxontrolNforNNetworkedNSystemsNUnderNyenialNofNServiceNvttacksNandNvpplicationscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNfbfe 3.9 4

71 Stackelbergâ��NashN}ameNvpproachNforNxonstrainedNμobustNéptimizationNWithN{uzzyNVariablescNIEEEf
TransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2020aNfbf 8.3 4

70 −robabilitybtriggeredNformationNcontrolNwithNadaptiveNrolescNInternationalfJournalfoffControlaN2020aN
nhaNfnmnbgeee 1.5 4

69 vNNovelNyoubleb∞uadrantNSoxNxonsistentNvdaptiveNyroopNxontrolNinNyxNMicrogridscNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2020aNklaNgehibgehm 3.5 4

68 NewNresultsNonNrobustNslidingNmodeNcontrolNforNlinearNtimebdelayNsystemscNIMAfJournalfoff
MathematicalfControlfandfInformationaN2021aNhmaNhgebhhk 1.1 4

67 yynamicNeventbtriggeredNapproachNforNnetworkedNcontrolNsystemsNunderNdenialNofNserviceNattackscN
InternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNfllibflnj 3.6 4

66 vdaptiveNμobustNxontrolNforNStochasticNSystemsNWithNUnknownNInterconnectionscNIEEEfTransactionsf
onfFuzzyfSystemsaN2020aNfbf 8.3 3

65 ∞uantizedNcontrolNforNnonlinearNMarkovianNjumpNsystemsN2014aN 3

64 vNfinitebfrequencyNdomainNapproachNtoNfaultNdetectionNfilterNdesignNforNvehicleNactiveNsuspensionN
systemsN2014aN 3

63 ébserverbbasedNμeliableNxontrolNforNyiscreteNTimeNSystemsoNvnNvverageNywellNTimeNvpproachcN
AsianfJournalfoffControlaN2012aNfiaNfkgjbfkhh 1.7 3

62 NeuralbnetworkbbasedNfinitebtimeNHâ��NcontrolNforNextendedNMarkovNjumpNnonlinearNsystemscN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2009aNgiaNndabnda 2.8 3

61 zventbtriggeredNestimationNandNmodelNpredictiveNcontrolNforNlinearNsystemsNwithNactuatorNfaultcNIETf
ControlfTheoryfandfApplicationsaN2020aNfiaNgiekbgifg 2.5 3

60 vNnewNunifiedNinputbtobstateNstabilityNcriterionNforNimpulsiveNstochasticNdelayNsystemsNwithN
MarkovianNswitchingcNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNfjnbfmf 3.6 3

59 xontrollabilityNvnalysisNandNVerificationNforNHighbérderNyxâ��yxNxonvertersNUsingNSwitchedN–inearN
SystemsNTheorycNIEEEfTransactionsfonfPowerfElectronicsaN2021aNfbf 7.2 3

58 zventbTriggeredNwipartiteNxonsensusNforN{uzzyNMultibvgentNSystemsNunderNMarkovianNSwitchingN
SignedNTopologycNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNfbf 8.3 3

57 zventbtriggeredNadaptiveNleaderlessNconsensusNcontrolNforNnonlinearNmultibagentNsystemsNwithN
unknownNbacklashblikeNhysteresiscNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNlienbligi3.6 3

56 yistributedN{aultNyetectionNandNxontrolNforNMarkovN“umpNSystemsNéverNSensorNNetworksNWithN
μoundbμobinN−rotocolcNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNhiggbhihj 3.9 3

Ge Song
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55 zventbTriggeredNandNvsynchronousNμeducedbérderN{ilteringNxodesignNforN{uzzyNMarkovN“umpN
SystemscNIEEEfTransactionsfonfSystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNfbfe 7.3 3

54 μesilientNvdaptiveNzventbTriggeredN{uzzyNTrackingNxontrolNandN{ilteringNforNNonlinearNNetworkedN
SystemsNunderNyenialNofNServiceNvttackscNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2021aNfbf 8.3 3

53 −redictionNintervalbbasedNcontrollerNforNxhemicalNμeactorN2017aN 2

52 StabilityNanalysisNforNdiscretebtimeNtwobdimensionalNswitchedNsystemsN2015aN 2

51 StatebfeedbackNoptimalNstrategiesNforNtheNdifferentialNgameNofNcooperativeNtargetNdefenceoNaN
geometricNapproachcNInternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbm 1.5 2

50 −erformanceNassessmentNofNswitchedNcontrolNsystemsNbasedNonNtensorNspaceNapproachcN
InternationalfJournalfoffAdaptivefControlfandfSignalfProcessingaN2016aNheaNkhibkkh 2.8 2

49 NoisebtobstateNstabilityNforNrandomNaffineNsystemsNwithNstatebdependentNswitchingtN2014aN 2

48 {uzzybmodelbbasedNcontrollerNdesignNforNnonlinearNelectromagneticNsuspensionNsystemsN2013aN 2

47 yelaybdependentNenergybtobpeakNfilterNdesignNforNstochasticNsystemsNwithNtimeNdelayoNvNdelayN
partitioningNapproachN2009aN 2

46 μeducedborderNfaultNestimationNobserverNdesignNforNdiscretebtimeNsystemsN2012aN 2

45 HighNgainNobserverbbasedNfaultNestimationNforNnonlinearNnetworkedNcontrolNsystemsN2008aN 2

44 yesignNonNnonfragileNfuzzyNfilterNforNnonlinearNtimebdelayNsystemscNInternationalfJournalfoffAdaptivef
ControlfandfSignalfProcessingaN2020aNhiaNgimbgkj 2.8 2

43 zventbtriggeredNdynamicNoutputNfeedbackNcontrolNforNnetworkedNnonlinearNsystemscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2020aNheaNlehfblejf 3.6 2

42 xreatingNrulebbasedNagentsNforNartificialNgeneralNintelligenceNusingNassociationNrulesNminingcN
InternationalfJournalfoffMachinefLearningfandfCyberneticsaN2021aNfgaNgghbghe 3.8 2

41 wibyirectionalNwenesNWithN–argeN−ortbxountsNandN–owNWaveguideNxrossingsNforNépticalN
NetworkbonbxhipcNIEEEfAccessaN2021aNnaNffjlmmbffjmee 3.5 2

40 −reservingNStateNandNxontrolN−rivaciesNinNNetworkedNSystemsNwithNTokenizedN−olytopicNTransformscN
IEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2021aNfbf 3.5 2

39 vNNewNvpproachNofN{ormationNxontrolNforNMultibvgentNSystemsNWithNznvironmentalNxhangescNIEEEf
TransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfI:fRegularfPapersaN2021aNkmaNhiinbhijn 3.9 2

38 WeightedNdifferentialNevolutionbbasedNheuristicNcomputingNforNidentificationNofNHammersteinN
systemsNinNelectricallyNstimulatedNmuscleNmodelingcNSoftfComputingaf 3.5 2

(-2021)
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37 vNstatebfeedbackNNashNequilibriumNforNtheNgeneralNTargetâ��vttackerâ��yefenderNdifferentialNgameNofN
degreeNinNarbitraryNdimensionscNInternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbff 1.5 1

36 énNtwobstepNcontrollerNdesignNforNpartiallyNunknownNunstableNsystemsN2015aN 1

35 NewNyevelopmentsNinNSlidingNModeNxontrolNandNItsNvpplicationsNgeficNMathematicalfProblemsfinf
EngineeringaN2015aNgefjaNfbh 1.1 1

34 μesilientNestimationNforNaNclassNofNMarkovNjumpNlinearNsystemsNwithNunidealNmeasurementsNandNitsN
applicationNtoNrobotNarmNsystemsN2015aN 1

33 NewNyevelopmentsNinNSlidingNModeNxontrolNandNItsNvpplicationscNMathematicalfProblemsfinf
EngineeringaN2014aNgefiaNfbh 1.1 1

32 énNstabilityNandNdissipativityNofNstochasticNnonlinearNsystemsN2012aN 1

31 μeferenceNtrackingNcontrolNofNhypersonicNvehiclesNusingNswitchedNlinearNparameterbvaryingN
approachN2013aN 1

30 zventbbasedNfinitebtimeNHâ��NfilteringNofNdiscretebtimeNsingularNjumpNnetworkNsystemscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControla 3.6 1

29 SemibglobalN−eriodicNzventbtriggeredNéutputNμegulationNforNNonlinearNMultibagentNSystemscNIEEEf
TransactionsfonfAutomaticfControlaN2022aNfbf 5.9 1

28 μobustN{ormationNxontrolNforNMultiagentNSystemsNwasedNonNvdaptiveNébserverscNIEEEfSystemsf
JournalaN2021aNfbfg 4.3 1

27 vdaptivebtriggeredNasynchronousNcontrolNforNstochasticNjumpingNsystemsNunderNslidingNmodecN
InternationalfJournalfoffControlafbfe 1.5 1

26 SecureNstateNestimationNforNcyberbphysicalNsystemsNunderNsparseNdataNinjectionNattacksoNaNswitchedN
counteractionNapproachcNInternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbfg 1.5 1

25 yistributedN–gNâ��N–â��NconsensusNofNmultibagentNsystemsNunderNasynchronousNswitchingNtopologiescN
InternationalfJournalfoffControlaN2020aNfbfe 1.5 1

24 NNbbasedN−redictionNIntervalNforNNonlinearN−rocessesNxontrollercNInternationalfJournalfoffControltf
AutomationfandfSystemsaN2021aNfnaNhghnbhgjg 2.9 1

23 zventbtriggeredNfaultNdetectionNforNdiscretebtimeNnetworkedNcontrolNsystemsN2016aN 1

22 μobustNfunctionalNobserverNforNstabilisingNuncertainNfuzzyNsystemsNwithNtimebdelaycNGranularf
ComputingaN2020aNjaNjjbkn 5.4 1

21 vctiveNresilientNcontrolNforNtwobdimensionalNsystemsNunderNdenialbofbserviceNattackscNInternationalf
JournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNljnbllf 3.6 1

20 vNyirectNvpproachNofN−athN−lanningNUsingNznvironmentalNxontourscNJournalfoffIntelligentfandf
RoboticfSystems:fTheoryfandfApplicationsaN2021aNfefaNf 2.9 1

Ge Song
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19 vNnonlinearNobserverbbasedNapproachNtoNrobustNcooperativeNtrackingNforNheterogeneousNspacecraftN
attitudeNcontrolNandNformationNapplicationscNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2022aNfbf 5.9 0

18 yistributedN{aultbTolerantNxooperativeNéutputNμegulationNforNMultibvgentNNetworksNviaN
{ixedbTimeNébserverNandNvdaptiveNxontrolcNIEEEfTransactionsfonfControlfoffNetworkfSystemsaN2021aNfbf 4 0

17
vdaptiveN{initebTimeNxommandN{ilteredNwacksteppingNxontrolNforNMarkovN“umpingNNonlinearN
SystemsNwithN{ullbStateNxonstraintscNIEEEfTransactionsfonfCircuitsfandfSystemsfII:fExpressfBriefsaN2022
aNfbf

3.5 0

16 vNNovelNzlectronicNxhipNyetectionNMethodNUsingNyeepNNeuralNNetworkscNMachinesaN2022aNfeaNhkf 2.9 0

15 {astNfinitebtimeNtrackingNconsensusNwithNapplicationsNonNmultipleNservoNmotorscNIEEEfTransactionsfonf
IndustrialfElectronicsaN2022aNfbf 8.9 0

14 {aultNyetectionaNIsolationaNzstimationaNandNvccommodationNofNyynamicNSystemscNMathematicalf
ProblemsfinfEngineeringaN2015aNgefjaNfbg 1.1

13 μecentNvdvancesNonNtheNTheoryNandNvpplicationsNofNNetworkedNxontrolNSystemscNMathematicalf
ProblemsfinfEngineeringaN2015aNgefjaNfbg 1.1

12 vdvancedNStochasticNxontrolNSystemsNwithNzngineeringNvpplicationscNAbstractfandfAppliedfAnalysisaN
2014aNgefiaNfbg 0.7

11 μebuttalNtoNxommentsNonNâ��xonstrainedNInfinitebHorizonNModelN−redictiveNxontrolNforN
{uzzybyiscretebTimeNSystemsâ��cNIEEEfTransactionsfonfFuzzyfSystemsaN2011aNfnaNkefbkeg 8.3

10 vNUniversalNMethodNforNxonstructingNNb−ortNμeconfigurableNNonbwlockingNépticalNSwitchesNonNaN
SiliconNxhipcNIEEEfAccessaN2022aNfeaNfmjebfmjn 3.5

9 SynchronizationNxontrolNforNxoupledNyelayedNNeuralNNetworksNWithNTimebVaryingNxouplingNViaN
MarkovN−inningNStrategycNIEEEfSystemsfJournalaN2021aNfbff 4.3

8 yesirebyrivenNμeasoningNxonsideringN−ersonalizedNxareN−referencescNIEEEfTransactionsfonfSystemstf
MantfandfCybernetics:fSystemsaN2021aNfbfg 7.3

7 xoordinatedNcollisionNavoidanceNforNmultibvehicleNsystemsNbasedNonNcollisionNtimecNIETfControlf
TheoryfandfApplicationsaN2021aNfjaNfihnbfije 2.5

6 éptimalNlinearbquadraticb}aussianNcontrolNforNdiscretebtimeNlinearNsystemsNwithNwhiteNandN
timebcorrelatedNmeasurementNNoisescNOptimalfControlfApplicationsfandfMethodsaN2021aNigaNfiklbfimk 1.7

5 yiscretizedNquasibtimebdependentNcontrolNforNasynchronouslyNswitchedNsystemsNwithNdynamicN
dwellbtimecNInternationalfJournalfoffRobustfandfNonlinearfControlaN2021aNhfaNlgfnblghm 3.6

4 StabilityNvnalysisNforNHybridNTimebyelayNSystemsNWithNyoubleNyegreescNIEEEfTransactionsfonf
SystemstfMantfandfCybernetics:fSystemsaN2022aNfbfh 7.3

3 NeuralbbasedNformationNcontrolNofNuncertainNmultibagentNsystemsNwithNactuatorNsaturationcN
NonlinearfDynamicsaf 5

2 yistributedN”almanN{ilteringNthroughNTraceN−roximitycNIEEEfTransactionsfonfAutomaticfControlaN2022aNfbf 5.9

(2022-2022)
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1 vffectiveNxomputingNModelNwithNImpulseNxontrolNinNInternetNofNThingsNbasedNonNvffectiveNμoboticscN
IEEEfInternetfoffThingsfJournalaN2022aNfbf 10.7
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